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Tato pfiruc¢ka je dodavana s kazdym novym modelem. Obsahuje nezbytné pokyny pro obsluhu a adrzbu.

(L)

Toto zafizeni vdm poskytne vynikajici sluzby. NejlepSich vysledkd s minimalnimi ndklady vSak dosahnete, budou-li
splnény nasledujici podminky:

e Zafizeni je pouZivano s pfiméfenou mirou péce.

e Je provadéna pravidelné udrzba zafizeni podle pokyn( pro udrzbu.

« Udrzba zafizeni je provadéna s pouzitim dilii od vyrobce nebo s pouZitim odpovidajicich dild.
Pokud chcete zobrazit, vytisknout nebo stahnout priru¢ky online, navstivte adresu: www.tennantco.com/manuals

Pied obsluhou nebo servisem zafizeni se dikladné seznamte
s touto pfiruékou.

PROTECT THE ENVIRONMENT

Please dispose of packaging materials, used components such as batteries and
fluids in an environmentally safe way according to local waste disposal regulations.
Always remember to recycle.

MACHINE DATA
Please fill out at time of installation for future reference.

Model No. -

Serial No. - :

Installation Date —

Spole€nost Tennant

Industrielaan 6 5405 AB

P.O. Box 6 5400 AA Uden—Nizozemsko
europe@tennantco.com
www.tennantco.com

www.tennantco.com

1-Step, Duramer a Insta-Fit jsou registrované a neregistrované ochranné znamky spole¢nosti Tennant Company v USA.
BrainOS® je v USA registrovana ochrannd znadmka spole¢nosti Brain Corp.

Technické Gdaje a dily se mohou zménit bez upozornéni.

Originélni pokyny, copyright® 2025 TENNANT Company, VytiSténo v Nizozemsku
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Tato pfiru¢ka pro obsluhu obsahuje informace, které umoznuji rychlé spusténi nového Cisticiho stroje Tennant X6
ROVR fizeného softwarem BrainOS. Dokument miZe byt pravidelné revidovan. Cistici stroj X6 ROVR Ize pouZivat
v manudlnim rezimu nebo jako samostatné jezdici automaticky d¢istici stroj. Provoz automatického (autonomniho)
rezimu vyZaduje pfedplatné autonomnich sluzeb spole¢nosti Brain Corp. Je dulezité dodrzovat vSechny poskytnuté
pokyny a varovani. Nedodrzeni pokynt mize mit za nasledek poSkozeni stroje a zranéni.

X6 ROVR je komeréni &isti¢ podlah fizeny softwarem BrainOS. Cisti¢ fizeny softwarem Brain miZe pracovat

v manualnim nebo automatickém (autonomnim, samostatné jezdicim) rezimu. V automatickém rezimu je Gisti¢
fizeny navigacnim softwarem BrainOS. Na tento vyrobek se mliZe vztahovat jeden nebo vice patentl nebo dosud
nevyfizenych patentovych pfihlaSek. Podrobnosti viz www.braincorporation.com/patents nebo www.tennantco.com/
patents. Pro urcité ¢asti tohoto produktu byl vyuZzit software s otevienym zdrojovym kédem. Podrobnosti viz www.
braincorp.com/open—source—attributions/.

ZAMYSLENE POUZITI A BEZPECNOSTNI OPATRENI

X6 ROVR je pramyslovy/komeréni automaticky rué¢né vedeny disti¢ podlah. Je navrzeny vyhradné k mokrému ¢isténi
drsnych a hladkych tvrdych povrchu (beton, dlazba, kamen, syntetické materialy atd.). Zafizeni Ize provozovat

v automatickém (bez obsluhy) nebo manualnim rezimu (s obsluhou). Toto zafizeni je uréeno pouze pro vnitfni pouziti.
Nepouzivejte toto zafizeni na zeming, travé, umélé travé nebo na kobercich. Toto zafizeni neni uréeno pro pouziti

na verejnych vozovkach. Nepouzivejte toto zafizeni jinak, nez jak je popsano v této priru¢ce pro obsluhu. Pouzivejte
pouze doporuéené prislusenstvi. Cisti¢ X6 ROVR fizeny softwarem BrainOS by mél byt pouZivan pouze vyskolenou
obsluhou v kontrolovanych prostfedich s omezenym pfistupem schvalenych spole¢nostmi Brain Corp / Tennant.

Ohledné& zamysleného poutziti Sistite X6 ROVR vam mohou byt poskytnuty dalsi Skolici materialy. Cisti¢ by mél byt
pouzivan pouze v souladu s timto Skolenim. Zafizeni pouZzivejte ve schvalenych prostfedich v souladu s licenéni
smlouvou s koncovym uzivatelem (EULA) pro autonomni navigacéni software. Schvalend prostredi ¢isténi jsou
také omezena na oblasti s dostate¢nym signalem mobilni sité, ktery umoznuje datovou komunikaci se zafizenim a
pravidelné bezpec¢nostni aktualizace nejméné jednou mésicné.

Za pouziti kazdého gistiCe X6 ROVR fizeného softwarem Brain je v manualnim i automatickém rezimu odpovédna
obsluha. Kazdy pracovnik obsluhy musi mit vzdy na paméti, aby stroj pouzival v souladu se zamyslenym pouzitim a
bezpecnostnimi opatfenimi. Obsluha se v souvislosti s autonomnimi sluzbami nebo softwarem BrainOS nedopusti
Zadného z nasledujicich jednani nebo &innosti:

» Prenos jakéhokoli softwaru nebo jinych material(, které obsahuiji viry, Cervy, trojské koné, vady, spyware,
prohledavace, sbérace dat z webovych stranek nebo jiné polozky ni¢ivé nebo rusivé povahy.

e Palubni kamery zafizeni mohou pofizovat snimky lidi v okoli. Na pouzivani technologie s kamerami se mohou
vztahovat mistni zakony. Dodrzujte vSechny pozadavky prfislusnych zakon(, véetné pouzivani oznaceni nebo
ziskavéani souhlasu.

e Zneuziti autonomnich sluzeb, softwaru BrainOS nebo hardwaru Cisti¢e fizeného softwarem Brain jakymkoli
neautorizovanym zplsobem véetné neopravnéného pfistupu a nadmérného zatézovani serveru, sitové kapacity
nebo infrastruktury.

e Vytvareni ramcu, zrcadleni nebo opétovny prodej jakékoli ¢asti autonomnich sluzeb nebo softwaru BrainOS bez
pisemného souhlasu spole¢nosti Brain Corp.

* Neopravnéné shromazdovani informaci o uzivateli.

e Pokus o umysIné poSkozeni autonomnich sluzeb nebo softwaru BrainOS nebo zpochybnéni jejich legitimniho
fungovani.
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DULEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY — TYTO POKYNY SI USCHOVEJTE

V pfirucce jsou pouzita nésledujici nize popsana
opatfeni:

VAROVANI: Pro upozornéni na nebezpeéi
nebo na nebezpeéné tkony, které mohou
zpusobit vaZné poranéni nebo smrt.

PRO BEZPECNOST: Popis tkont, které musi byt
dodrZovany pro bezpeénou funkci zafizeni.

Nasledujici tdaje informuji o podminkach potencialné
nebezpecnych pro obsluhu. Budte si védomi, kdy
takové podminky mohou nastat. Seznamte se se vSemi
bezpecnostnimi prvky zafizeni. PoSkozeni zafizeni
nebo jeho nespravnou funkci neprodlené nahlaste.

VAROVANI: HoFlavé materialy mohou
zpusobit vybuch nebo pozar. V nadrzich
nepouZzivejte hoflavé materidly.

VAROVANI: HoFlavy materidl nebo reaktivni
kovy mohou vyvolat vybuch nebo pozar.
Nepouzivejte zafizeni pro uklid téchto
materiald.

VAROVANI: Rotujici kartaé. Nedotykat se.

VAROVANI: Nebezpeéi zptisobené
magnetickym polem. Magneticky oviadaé
kotoucée/kartd€ muize byt Skodlivy pro

ty, ktefi maji kardiostimulator nebo
zdravotnicky implantét.

VYSTRAHA OHLEDNE ESKALATORU: Pred
u€enim tras nebo jejich prochazenim vzdy
umistéte kuzel nebo jinou fyzickou prekazku
na vstupy a vystupy eskalatoru.

Zafizeni je vybaveno technologii, ktera automaticky
komunikuje pfes mobilni sité. Zafizeni je

vybaveno softwarem BrainOS, ktery je pfistupny
prostrednictvim dotykové obrazovky uzivatelského
rozhrani (Ul) softwaru BrainOS. Nepouzivejte €isti€¢
v mistech, kde se nachazi jiné zafizeni, které muze
byt citlivé na elektromagneticky Sum.

Toto zafizeni nesmi zplsobovat Skodlivé ruseni.
Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli pFijaté ruseni,
vEéetné ruseni, které maze zplsobit nezadouci
provoz.

PRO BEZPEENOST:

1. Stroj nepouzivejte:
- bez pfisluSného vySkoleni nebo povéreni.
- Bez precteni a pochopeni pfiru¢ky pro obsluhu.
- Pod vlivem alkoholu nebo drog.
- V manualnim rezimu: Pfi pouzivani mobilniho
telefonu nebo jinych elektronickych zafizeni.
Pokud nejste mentalné ¢i fyzicky zpUsobili
postupovat dle navodu k pouziti.
- S deaktivovanou brzdou.
Bez filtrd nebo s ucpanymi filtry.

- Neni-li v naleZitém stavu pro pouZiti.

- V mistech, kde se nachazeji hoflavé vypary/
kapaliny nebo hoflavy prach.

- Ve venkovnich prostorach. Toto zafizeni je
uréeno pouze pro vnitfni pouZiti.

- Na mistech, kde je prili§ tma pro bezpecné
sledovani ovladacich prvk nebo pro bezpe¢né
ovladani zafizeni.

- Na mistech, kde muze dojit k padu predméta.

- S leSticimi kotou€i nebo prislusenstvim, které
nejsou dodavany nebo schvéleny spole¢nosti
Tennant. Pouziti jinych kotou¢d maze ohrozit
bezpecnost.

2. Pred spusténim zafizeni:
- Zkontrolujte zafizeni, zda nedochazi k Zzadnému
Uniku kapalin.
- Presvédcte se, Ze jsou pouZzity vSechny
bezpecénostni prvky a Ze fadné funguiji.
- Ujistéte se, Ze jsou vSechny kryty zaviené,
zajiSténé a uzamcene.

3. PFi pouzivani stroje v manualnim rezimu:

PouZivejte zafizeni pouze zplisobem popsanym v

této prirucce.

Pfi zataCeni snizte rychlost.

Na svazujici se nebo kluzké ploSe postupujte

pomalu.

Necistéte na najezdove plosing, jejiz sklon

prevysuje 2 %, / 1°, a nepfepravujte stroj na

najezdové ploSing, jejiz sklon prevySuje 2 %/ 1°.

- Dvefmi a Gzkymi prostorami tlacte stroj pomalu.

- Davejte pozor na stiraci liSty v blizkosti osob a
prekazek.

- PFi manipulaci se zafizenim berte vZzdy v Gvahu
okolni prostredi.

- P¥i pohybu dozadu postupujte opatrné.

- Déti a nepovolané osoby se museji zdrzovat
v bezpecné vzdalenosti od stroje.

- Nedovolte, aby bylo zafizeni pouzivano jako
hracka.

- Nevozte osoby na Zadné z ¢asti zafizeni.

- VZdy dodrZujte bezpec¢nostni a dopravni predpisy.

- Poskozeni zafizeni nebo jeho nespravnou funkci
neprodlené nahlaste.

- Dodrzujte pokyny pro davkovani a manipulaci na

obalech chemickych pfipravka.

V souladu se standardnimi postupy umistéte

upozornéni na ¢isténi podlahy do mist, kde stroj

pracuje v pfitomnosti lidi.

Postupujte podle bezpeénostnich pokynu

tykajicich se mokré podlahy.

4. PFi provozu stroje v automatickém rezimu:

- Pouzivejte zafizeni pouze zplsobem popsanym v
této prirucce.

- Vyjméte kli¢ ze spinace zapnuti/vypnuti.
Zabranite tim neautorizovanému pouZiti, aniz
byste narusili automatickou trasu.

- NepokouSejte se zafizeni Fidit.

- Nepouzivejte zafizeni v prostfedich vyzadujicich
bezchybny chod (oblasti, kde by selhani zafizeni
mohlo vést ke zranéni osob nebo poskozeni
majetku).

X6 ROVR 4019049 (12-2025)
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Pred oblasti s prudkym snizenim, schody,
eskalatory nebo pohyblivé ploSiny

v prostoru, kde se stroj pohybuje, umistéte
fyzickou prekazkou.

V prostoru, kde se stroj pohybuje, nepouzivejte
Zebriky, leSeni nebo jiné do¢asné konstrukce.
Cistéte pouze rovné a tvrdé povrchy, které maji
sklon 2 % nebo méné.

NepouZzivejte stroj v prostredich s nizkou trakci
(led, olej atd.).

V prostoru, kde se stroj pohybuje, nenechéavejte
elektrické kabely nebo nizké pfedméty (cokoli, co
ma vySku mensi neZ 18 cm od zemé).

P¥i vstupu do vytaht nebo skrz automatické
dvere vzdy ovladejte stroj v manualnim

reZzimu. Automatické trasy by nikdy nemély
zahrnovat vstupy do vytaht nebo priichody skrz
automatické dvere.

Déti a nepovolané osoby se museji zdrZzovat v
bezpecné vzdalenosti od zafizeni.

Nedovolte, aby bylo zafizeni pouZivano jako
hracka.

Nevozte osoby na Zadné z ¢asti zafizeni.

VZdy dodrZujte bezpecnostni a dopravni predpisy.
Obsluha potfebuje zastavit stroj v pfipadé nouze
zafizeni (vypnuti zafizeni, poZarni poplach,
tornado atd..).

Neobsluhujte stroj s jinymi ruéné ovladanymi
vozidly, pokud neni obsluha vysSkolena k
bezpecnému provozu kolem jinych autonomnich
stroju.

Pfi provozu vice autonomnich strojd ve stejném
prostfedi existuji urcita rizika. Pfed nasazenim
stroje v prostredi, kde se nachazeji jiné
autonomni stroje, provedte posouzeni rizik.
PoSkozeni zafizeni nebo jeho nespravnou funkci
neprodlené nahlaste.

Dodrzujte pokyny pro davkovani a manipulaci na
obalech chemickych pFipravka.

V souladu se standardnimi postupy umistéte
upozornéni na ¢isténi podlahy do mist, kde stroj
pracuje v pfitomnosti lidi.

Postupujte podle bezpeénostnich pokynu
tykajicich se mokré podlahy.

5. Pfed ukonéenim prace se zafizenim nebo pred jeho
servisem:

Zastavte na rovném povrchu.
Vypnéte zafizeni a vyjméte klicek.

6. Béhem servisu zafizeni:

V8echny prace museji byt provadény pfi
dostate¢ném osvétleni a viditelnosti.

UdrZujte dostate¢né vétrani v pracovnim
prostoru.

Zabrarite pohybu jeho ¢asti. Nenoste volny odéy,
Sperky a dlouhé vlasy si sepnéte.

Bé&hem uvolriovani nebo nasazovani kartact a po
vypnuti systému 1-Step méjte volné ruce a nohy.
Zablokuijte kola zafizeni pfed jeho zdvihanim.
Stroj zdvihejte pouze na misté uréeném pro tento
Ucel. Podeprete zafizeni zdvihacim stojanem.
Pouzivejte kladku nebo zdvihaci ploSinu o
dostate¢né nosnosti pro hmotnost stroje.

NetlaCte ani netahejte zafizeni po naklonéné
roviné s vypnutou brzdou.

Na zafizeni nepouzivejte tlakovy sprej ani postiik
hadici. MUze dojit k poSkozeni elektrickych ¢asti.
Pouzijte vihkou utérku.

Nabije¢ku zapojujte pouze do vhodné
dimenzované zasuvky.

Odpojte spoje akumulatoru pfed praci na
zafizeni.

Bé&hem nabijeni stroje neodpojujte kontakty
akumulatord. Mohlo by dojit k poSkozeni stroje
elektrickym proudem.

Nabijecku baterie neodpojujte tahem za kabel.
Uchopte zastréku u zasuvky a zatahnéte.
Nepouzivejte jiné nabije¢ky akumulatort, nebot
se mUze poskodit akumulator a maze vzniknout
riziko pozaru.

Nenabijejte zmrzlé akumulatory.

Pravidelné kontrolujte, zda kabel nabije¢ky nejevi
znamky poskozeni.

Zabrante kontaktu jakychkoli kovovych predméta
s akumulatory.

Pouzijte nevodivé odstrafiovaci zafizeni na
akumulatory.

Pfi zvedani akumulatoru pouzijte zvedak a
odpovidajici prostfedek.

Instalaci musi provést kvalifikovana osoba.
Postupujte podle bezpecnostnich pokyna zavodu
tykajicich se odstranéni akumulatoru.

VSechny opravy museji byt provadény
vyskolenym pracovnikem.

Neprovadéjte zadné zmeény v provedeni zafizeni.
Pouzivejte nahradni dily dodané firmou Tennant
nebo schvalené nahradni dily.

Pouzivejte osobni ochranné pracovni prostfedky
podle potfeby a tam, kde je to doporuceno v této
pfirucce.

Pro vaSi bezpeénost: pouzivejte ochranu
sluchu.

Pro vaSi bezpeénost: pouzivejte ochranné
rukavice.

Pro vasSi bezpeénost: pouzivejte ochranu o€i.

Pro vaSi bezpeénost: pouZivejte ochranny
respirator.

P¥i pouZziti modelu s lithium-iontovym akumulatorem:
- Akumulatorova sada je ur¢ena vyhradné pro

konkrétni pouziti v ramci stroji znacky Tennant.
Neinstalujte akumulator do neschvélenych stroja.

- Akumulator zlikvidujte v souladu s mistnimi

predpisy. Kontaktujte servisni stfedisko
spole¢nosti Tennant.

- Obratte se na servisni stfedisko spole¢nosti

Tennant nebo na mistni regulaéni Ufady, které
vam poskytnou spravné pokyny k prepravé
lithium-iontovych akumulatord.
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- Pouzivejte pouze nabije¢ku akumulatoru 9. P¥i nakladani zafizeni na nakladni viz ¢i navés
schvalenou vyrobcem dodavanou s lithium- nebo pfi vykladani:
iontovym akumulatorem. - Pouzijte rampu, nakladni viiz nebo pfivés s

- Nevystavujte akumulator teplotam nizSim nez patficnou nosnosti pro zafizeni a obsluhu.
—20°C (-4°F), vyssim nez 40°C (104°F). - Pred nakladanim vypustte zasobniky.

- NepouZzivejte stroj ihned po dlouhodobém - Netlagte stroj po kluzkych rampéach.
skladovani pfi extrémnich teplotach. Pfed - Pfi pouZivani zafizeni na plo$iné budte opatrni.
pouzitim vratte teplotni rozsah akumulatorového - Neprovadéjte nakladku/vykladku na ploging, jejiz
modulu na 50°F (10°C)~95°F (35°C). sklon prevySuje 16 % / 9°.

- Nepouzivejte ani neukladejte akumulator - Vypnéte zafizeni a vyjméte klicek.
v nebezpe¢ném prostredi (elektricky nabité, - Zablokuijte kola.
vihkost, extrémni teploty a magneticka pole). - Upevnéte zafizeni pomoci zajitovacich pasu.

- Nevystavujte akumulator ohni ani plazmé.

- Akumulator neupustte, nedrtte ani nevystavujte
narazum, protoZze by se mohl zahfat nebo vznitit.

- Abyste predeSli vybuchu akumulatoru,
nevystavujte ho ohni ani vodé.

- Nedotykejte se akumulatoru mokrou rukou.
Vyhnéte se Urazu elektrickym proudem.

- Pokud mé akumulator neobvyklou teplotu, unika
nebo nastaly jiné neobvyklé podminky, okamzité
ho prestante pouzivat nebo nabijet.

8. Pri nabijeni stroje pomoci dokovaci stanice

XC1:

- Dokovaci stanici nainstalujte v oblasti
s dostate¢nym osvétlenim a viditelnosti.

- Dokovaci stanici nainstalujte v oblasti s nizkym
provozem a omezenym pohybem osob.

- Dokovaci stanici bezpec¢né pfipevnéte ke zdi
v suchém prostredi.

- Dokovaci stanici nepouzivejte, pokud je
poskozena.

- Pred vyjmutim nabijeCky pro nouzové nabijeni
odpojte nabijecku akumulatord.

- Na zafizeni nepouzivejte tlakovy sprej ani postfik
hadici. MUZe dojit k poSkozeni elektrickych ¢asti.
Pouzijte vihkou utérku.

- Nabijecku zapojujte pouze do vhodné

dimenzované zasuvky.

Odpojte spoje akumulatoru pred praci na

zarizeni.

- Bé&hem nabijeni stroje neodpojujte kontakty

akumulatorda. Mohlo by dojit k poSkozeni stroje

elektrickym proudem.

Napéjeci kabel vedte tak, aby o néj nikdo

nezakopaval ani se do néj nezamotaval.

- Nabijecku baterie neodpojujte tahem za kabel.
Uchopte zastréku u zasuvky a zatahnéte.

- Nepouzivejte jiné nabijecky akumulatorti, nebot
se muze poskodit akumulator a miize vzniknout
riziko pozaru.

- Nenabijejte zmrzlé akumulatory.

- Pravidelné kontrolujte, zda kabel nabijecky nejevi
znamky poskozeni.

- Zabrante kontaktu jakychkoli kovovych predméta
s akumulatory.

- Pred vyjmutim nabijecky pro nouzové nabijeni
spustte rukojet stroje doll, aby se pfipojeny stroj
prepnul do manuélniho rezimu.

- B&hem nouzového nabijeni se dotykejte pouze
rukojeti nabijecky, abyste se nepopalili.
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Upevnéte zafizeni pomoci zajiStovacich pasa.

Na vyznacenych pozicich na zafizeni je umisténo
nésledujici bezpe€nostni znaceni. Vyménte poSkozené/
chybéjici Stitky.

VYSTRAZNY STITEK —

VAROVNY STITEK BEZPEGNOSTNI Hoflavy materiél nebo
— Akumulatory ne- STITEK — reaktivni kovy mohou
nabijejte, je-li kabel Pfed uvedenim  vyvolat explozi nebo
posSkozen. Hrozi zafizeni do chodu poZzar. NepouZivejte
nebezpeci Urazu elek- si prostudujte zafizeni pro tyto ma-

trickym proudem. Pfed  uzivatelskou terialy
adrZzbou zafizeni odpo-  pFiruéku.
jte kabel nabijecky. T

@ BEZPECNOSTNI STITEK

III| — Elektrické souéasti,
|__| Nac—hézi sena pfed otevienim panelu
LT ouZijte uzemnovaci pés.
—— krytu nadrze. pouzy P

Nachazi se na

krytu nadrze. %
T [§e;

DD

\ s )
Nachazi se na
pravé zadni
strané stroje.
VAROVNY STITEK
— Z akumulatort
se uvolnuje plynny
vodik. To maze vést
k vybuchu nebo k
poZaru. Pfi nabijeni
udrZujte zarizeni
mimo dosah jiskieni
a otevieného ohné,

Nachazi se na
krytu nédrze.

DB

VAROVNY STITEK

E’%\ — Hoflavy material
’E% muZe zpusobit vy-
< buch nebo pozar. vV
D E— nadrzi nepouzivejte
Nachazi se na hoflavé materialy.
pravé zadni

strané stroje. i j @@
\\\\ 1215775//

Umistén na nadrzi na
roztok pobliz jejiho
plniciho otvoru.
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SOUGASTI ZARIZENI OBSLUHA

@

@\
\@@_ /®
N

A. Ovladaci drzadlo N. Bocni chrani¢
B. Pomocné ovladaci drzadlo s posilovagem O. Sbérna nadrz
C. Dotykovéa obrazovka uzivatelského rozhrani (UI) P. Filtr vstupniho sita
D. Ovladaci panel Q. Zasobnik na necistoty shé&rné nadrze
E. Hacky na kabel zabudované nabijecky R. Nadrz na roztok
akumulatord S. Vicko néadrze na roztok
F. Kabel zabudované nabijecky akumulatord T. Ukazatel hladiny nadrZe na roztok / vypoustéci
G. Zadni stiraci lista hadice
H. Boéni stiracf lista U. Vypoustéci hadice sbérné nadrze
I. Pfedni kryt V. Rukojet pro uvolnéni stiraci listy
J. Akumulator W. Uzamykaci zapadka servisniho panelu
K. Blikajici svétlo X. Filtry nadrze na roztok zapojené do fady za
L. Viko nadrze sebou
M. Cistici hlava
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SOUGASTI DOKOVACI STANICE (DOPLNEK)

Dokovaci stanice

Znacka vychozi polohy dokovaci stanice
Nabijeci kontakty dokovaci stanice
Napéjeci kabel dokovaci stanice
Nabijeci kontakty stroje

Nouzova nabijecka

Konektor nouzové nabijecky

OmMmMooO >

by
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OVLADANI A PRISTROJOVA CAST

O —®
C>__

J LV
74

(—

O—0

Indikatory sméru jizdy stroje

Indikator vybiti akumulatoru

Indikator pfipojeni ke cloudu (telemetrie)
. Indikator zavady

Vypina¢ napajeni BrainOS

>

Tlagitko nouzového zastaveni (umisténé na
ovladacim panelu a horni strané stroje)

Spina¢ zapnuti/vypnuti

Cita¢ hodin

Tlagitko pro saci ventilator / stiraci liStu

Tlagitko 1-Step

Tlagitko pritoku roztoku

Tlagitko pfitlaku kartace

Insta-Click, tlacitko pro uvolnéni kartace
Tlagitko pro uvolnéni polohy ovladaciho drzadla

zzrxo

TIOTMUO®
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KAMERY A SENZORY

T

Senzory — Pfedni kamera
Senzory — Pfedni 3D LIDAR
Senzory — Pfedni spodni LIDAR
Senzory — Zadni spodni LIDAR
Senzory — Boéni 3D kamera

moowp
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2. Nasadte zadni stiraci liStu na zadni voditko stiraci

SESTAVENI ZARIZENI listy.

PRIPEVNEN]| ZADNI STIRACI LISTY

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizen{
nebo pred jeho UdrZzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

1. Zatahnéte za uvolhovaci rukojet stiraci liSty, aby se
stiraci liSta odblokovala.

3. Nasadte predni stiraci liStu na pfedni voditko stiraci
listy.

Sestava stiraci liSty ma dvé vodici liSty, po kterych
se stiraci liSty posouvaji. Pfedni a zadni voditko
stiraci listy.

W

4. ZatlaGenim na uvolhovaci rukojet stiraci listy ji

ﬁ % zajistéte v pozadované poloze.

Stiraci liSty maji uprostfed drazku, ktera se nasazuje
na voditka stiracich list.

5. Zkontrolujte, zda jsou stiraci liSty zajiStény na
svém misté, a to tak, Ze na né podél voditka
mirné zatlacite nebo za né zatahnete, aby se
nepohybovaly.

14 X6 ROVR 4019049 (12-2025)




OBSLUHA

PRIPEVNEN| BOCNICH STIRACICH LIST 3. Zavrete prichytny pas stiraci listy a zavrete zapadku

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni prichytného pasu zadni stiraci listy.
nebo pred jeho Gdrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte kliek.

1. Odepnéte prichytny pas bocni stiraci listy a
odklopte pas od bo¢nich ramen stiraci listy.

~>

4. Opakujte kroky 1 az 3 pro druhou stranu.

POZNAMKA: Tento postup se tyka prvni instalace
bocnich stiracich list s novymi kartaci. Informace o
kazdodenni Gdrzbé naleznete v ¢asti VYMENA (NEBO
ROTACE) CEPELI BOCNICH STIRACICH LIST.

2. Nainstalujte ¢epel boéni stiraci liSty. Otvory ve
stiraci liSté musi zapadnout do Gchytek na boénich
ramenech stiraci listy.

X6 ROVR 4019049 (12-2025) 15
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MONTAZ KARTACU/KOTOUCU

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od stroje nebo
pfed jeho servisem zastavte na rovné ploSe a stroj
vypnéte.

1. Otocte spinacem zapnuti/vypnuti do polohy
zapnuto.

2. Pred namontovanim disku pfipevnéte kotou¢ na
disk.

3. Stlacte zdpadku dvifek bocni stiraci liSty a
zatahnéte za dvirka boc¢ni stiraci liSty, aby se
otevrela.

4. Zatlacte disk nového kartae nebo kotouce pod
Cistici hlavu a zvedejte je, dokud magnety pevné
neuchyti kartd€ nebo kotou¢ k hnacimu néboji.

5. Zavrete dvifka bo¢ni stiraci liSty, dokud se dvifka
nezajisti zpét na zapadku.

6. Zopakujte postup pro druhy disk kartd¢e nebo
kotouce na druhé strané stroje.

VAROVANI: Nebezpeéi zplisobené
magnetickym polem. Magneticky ovladaé
kotouée/karta€ muze byt Skodlivy pro

ty, ktefi maji kardiostimulator nebo
zdravotnicky implantat.

16
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AKUMULATORY

Lithium-iontové akumulatory se musi pfed prvnim
pouZitim nabit (viz ast NABIJENi AKUMULATORU v
tomto navodu).

PRIPEVNENI PREDNIHO CHRANICE
1. Zastavte stroj na rovném povrchu.

2. Vypnéte zafizeni spina¢em ON/OFF.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

3. Umistéte predni chrani¢ pod pfedni ¢ast stroje.

4. Zajistéte predni obvodovy kryt na stroji deseti
plastovymi nyty.

<=

PLNENI NADRZE PRO ROZTOK

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte kliek.

1. Stisknéte uvolfiovaci tlacitko ovladaciho drzadla a
otocte drzadlo do jedné ze dvou dolnich poloh.

<=

2. Otevrete kryt nadrze.

3. Sejméte vicko z nadrZze na roztok.

VAROVANI: HoFlavé materialy mohou
zpusobit vybuch nebo pozar. V nadrzich
nepouzivejte horlavé materialy.

X6 ROVR 4019049 (12-2025)
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4. Naplnte nadrz na roztok vodou (nesmi prekrocit
60 °C/140 °F), dokud hladina vody nedoséahne
pozadovaného mnoZstvi na ukazateli hladiny
roztoku.

5. Pfidejte do nadrZe na roztok doporuceny cistici
prostfedek podle pokynu pro davkovani na nadobé.

6. Vymeérite vicko nadrze na roztok. Uzavrete kryt
nadrze.

PRO BEZPECNOST: P¥i pouZzivani zafizeni dodrZujte
vzdy pokyny pro davkovani a manipulaci na obalu
pripravku.

POZNAMKA: P#i pInéni zasobniku pro roztok z nadoby
se presvédcte, Ze je nadoba Cista. NepouZivejte stejnou
nadobu pro pInéni i pro vypousténi zarizeni.

POZNAMKA: Pouzivejte pouze doporucené distici
pfipravky. PoSkozeni zafizeni pouzitim nevhodného
cisticiho prostfedku bude mit za nasledek neplatnost
zéaruky poskytované vyrobcem.

INSTALACE DOKOVACI STANICE (DOPLNEK)

Doplrikovéa dokovaci stanice pro nabijeni akumulator(i
slouzi k automatickému nabijeni akumulatoru stroje.
Stroj se automaticky pfipoji k dokovaci stanici a nabije
akumulatory stroje.

POZNAMKA: Misto instalace musi splriovat
minimalni rozméry pro umisténi dokovaci stanice. Viz
TECHNICKE UDAJE.

PRO BEZPECNOST: Dokovaci stanice musi byt
pred uvedenim do provozu Fadné nainstalovana na
stabilni sténu nebo povrch.

1. Rozbalte kabel nabijec¢ky z upevnovaci konzoly
dokovaci stanice.

2. Umistéte dokovaci stanici proti sténé/povrchu, kde
mé byt nainstalovana tak, aby otvory v upevnovaci
konzole byly vycentrovany na trdmy umisténé za
sténou. Neinstalujte pouze na sadrokartonové
desky. Za sadrokartonovou deskou musi byt
umistény trdmy, ke kterym se dokovaci stanice
pfipevni.

i A

POZNAMKA: Dva vnéj3i otvory jsou pro rozteé tramd
16 palcd (406 mm) a dva vnit/ni otvory jsou pro rozte¢
trdma 12 palcd (305 mm). Pokud si nejste jisti rozteci/
umisténim tramd, pouzijte detektor trdmd k jejich
vyhledani za zdi.

3. Ujistéte se, Zze dokovaci stanice je vyrovnana a
nevikla se.

Pokud dokovaci stanice neni vyrovnana nebo se
vikla, opatrné ji poloZte na zadni stranu, povolte
pojistné matice na naraznicich a nastavte narazniky
tak, aby nabijec¢ka dokovaci stanice byla vyrovnana
a neviklala se.

18
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=
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4. Postavte dokovaci stanici zpét k povrchu, na ktery
ma byt nainstalovana.

5. Umistéte Cisti¢ X6 ROVR tak, aby nabijeci zasuvka
byla umisténa na dokovaci stanici, jako by se stroj
nabijel. Zkontrolujte zarovnani koncovek dokovaci
stanice s nabijecimi deskami stroje. Nabijeci desky
stroje musi byt vycentrovany na koncovky dokovaci
stanice.

—> <—
= <

Podle potfeby nastavte narazniky tak, aby byla
nabijeci zasuvka dokovaci stanice umisténa

v poloze umoznujici nabijeni stroje X6 ROVR.
Jakmile dokoncite nastaveni naraznikl, utahnéte
pojistné matice.

POZNAMKA: Hardware obsaZzeny v této sadé je
uréen pouze k montazi dokovaci stanice na dfevené/
sédrokartonové nebo betonové/zdéné povrchy. Pro
bezpecéné pripevnéni dokovaci stanice na kovové
povrchy je nutné zakoupit hardware z mistnich zdroju.

X6 ROVR 4019049 (12-2025)

19



OBSLUHA

6. Skrz stfed otvor( v montazni konzole oznacte
umisténi dokovaci stanice na sténu, kam dokovaci
stanici pomoci hardwaru pfipevnite.

12. Znovu zkontrolujte zarovnani koncovek dokovaci
stanice s nabijecimi deskami stroje. Nabijeci desky
stroje musi byt vycentrovany na koncovky dokovaci

. ; L . stanice.
7. Presurite dokovaci stanici dale od stény.
- L L. 13. Pokud koncovky na dokovaci stanici (1) nejsou
8. Do kazdého bodu oznaceného na sténé s zarovnany s nabijecimi deskami na stroji, povolte
v pfedchozim kroku vyvrtejte vodici otvor o praméru Sestihranné vruty (2) upeviiujici dokovaci stanici
15/64 palce. ke st&na, sefidte narazniky dokovaci stanice a
Pouze v pfipadé upevnéni dokovaci stanice/ utahnéte Sestihranné vruty do stény.
nabijeéky na zdénou/betonovou sténu: Do 14. Zapoijte kabel nabijeky akumulatorti dokovaci
kazdého bodu oznaceného na sténé v pfedchozim stanice do vhodné elektrické zasuvky.
kroku vyvrtejte vodici otvor o prdméru 1/2 palce.

PRO BEZPECNOST: Napajeci kabel vedte tak, aby

0 néj nikdo nezakopaval ani se do néj nezamotaval.

15. Zapnéte stroj a pockejte, az software BrainOS
nabéhne (pfiblizné 1 minutu). Na dotykovém displeji
uzivatelského rozhrani (Ul) se zobrazi hlavni
nabidka. Viz ¢ast NABIJENI AKUMULATORU
POMOCI DOKOVACI STANICE v pfirucce.

9. Pouze v pfipadé upevnéni dokovaci stanice/
nabije€ky na zdénou/betonovou sténu: Do
kazdého otvoru, ktery jste pfedtim vyvrtali do stény,
vloZte hmoZzdinku pro Sestihranné vruty.

10. Umistéte dokovaci stanici na misto, kde ma byt
pfipevnéna ke sténé.

11. Pomoci dvou Sestihrannych vrutd a plochych
podloZek pfipevnéte dokovaci stanici (1) ke sténé.
V pfipadé instalace dokovaci stanice na betonovou/
zdénou sténu ji pfipevnéte ke hmozdinkam (3),
které byly pfedtim nainstalovany do stény.
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OBSLUHA OVLADANI

TLACITKO 1-STEP

Stisknutim tlagitka 1-Step aktivujete funkci €isténi.
Sestava Cistici hlavy a stiraci liSty se spusti a zapne se
saci ventilator. TlaCitko se rozsviti.

POZNAMKA: Cistici hlavy se za¢nou otadet, aZ kdyz se
stroj rozjede dopredu.

Cisténi zastavite stisknutim tlagitka 1-Step. Kontrolka
v tlaCitku 1-Step zhasne, saci ventilator se zastavi a
sestava Cistici hlavy / stiraci liSty se zvedne.

POZNAMKA: Stiraci lista zistane dole a saci ventilator
zapnuty nékolik sekund, aby doslo k odstranéni
zbyvajici vody po uvolnéni tlacitka 1-STEP.

PRO BEZPECNOST: Béhem uvoliiovani nebo
nasazovani kartaéli a po vypnuti systému 1-Step
méjte volné ruce a nohy.

POZNAMKA: Tlagitka Insta-click nebudou fungovat,
pokud je aktivovano tlacitko 1-Step.

TLACITKO PRO SACI VENTILATOR / STIRACI LISTU

Stisknéte tlacitko pro saci ventilator / stiraci liStu, tim se
spusti sestava Cistici hlavy / stiraci liSty a zapne se saci
ventilator. Po aktivaci se na tlacitku rozsviti indikator.

Opétovnym stisknutim tlacitka saciho ventilatoru
vypnete saci ventilator a zvednete sestavu Cistici hlavy /
stiraci liSty. Svételny indikator na tlacitku zhasne.

TLACITKO PRUTOKU ROZTOKU

Za normalnich podminek znecisténi by meél byt pratok
roztoku nastaven na minimalni hodnotu (spodni
indikator). Pfi silném znecisténi by meél byt pratok
roztoku nastaven na vysSi hodnotu (prostfedni nebo
horni kontrolka). Rychlost pohybu a stav podlahy
ovliviiuji t¢innost ¢isténi.

Je-li aktivovano tla¢itko pro 1stupriové cisténi, pratok
roztoku zvySite nebo snizite stisknutim tlacitka prdtoku
roztoku. Kontrolky pratoky roztoku zobrazi aktualni
nastaveni pritoku roztoku.

POZNAMKA: Na nelakované nebo nelesténé podlahy
(s vétSi poréznosti) je doporuc¢eno pouzivat stfedni nebo
vysoké urovné pritoku roztoku.

POZNAMKA: Je-li priitok roztoku nastaven na nejnizsi
uroveri (spodni kontrolky), zafizeni bude pracovat po
delSi dobu.
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TLACITKO INSTA-CLICK

Stroj je vybaven systémem Insta-Click, ktery obsluze
pomaha uvolnit kartace a kotouce z Cistici hlavy.

Chcete-li karta¢ nebo kotouc ze stroje uvolnit, stisknéte
tlacitko uvolnéni kartaCe Insta-Click. Tim se zvedne
Cistici hlava a uvolni se karta¢ nebo kotou¢ z Cistici
hlavy a spadne na podlahu.

Chcete-li pfipevnit karta¢ nebo kotou¢ ke stroji, zasunte
karta¢ pod gistici hlavu a zvednéte karta¢ nahoru na
Cistici hlavu, dokud se magnet v &istici hlavé nepfipoji ke
kartagi.

VAROVANI: Nebezpeéi zplisobené
magnetickym polem. Magneticky ovladaé
kotouée/kartaé muze byt Skodlivy pro

ty, ktefi maji kardiostimulator nebo
zdravotnicky implantét.

PRO BEZPECNOST: Béhem uvolfiovani nebo
nasazovani kartaét a po vypnuti systému 1-Step
méjte volné ruce a nohy.

POZNAMKA: Tlagitko Insta-click nebude fungovat,
pokud je aktivovano tlacitko 1-Step.

TLACITKO PRITLAKU KARTACE

Za normalnich podminek ¢isténi by mél byt tlak kartace
nastaven na minimalni hodnotu (spodni indikéator). Pfi
silném znecisténi by mél byt tlak kartace nastaven

na vysSi hodnotu (prostfedni nebo horni kontrolka).
Rychlost pohybu a stav podlahy ovliviuji G¢innost
¢isténi. Je-li kartad¢ opotfebovany, muze byt nutné zvysit
pritlak kartaCe. PFi zapnuti nebo vypnuti se stroj vréti

k poslednimu nastaveni.

Je-li aktivovano tla¢itko pro 1stupriové ¢isténi, tlak
kartace zvysite nebo snizite stisknutim tlacitka tlaku
kartace. Svételny indikator pfitlaku kartace zobrazi
aktualni nastaveni pfitlaku kartace.

22
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OVLADACI DRZADLO

Nastavitelné ovladaci drzadlo slouZi k tlaéeni stroje. Ma
tfi uzamykaci polohy, uloZzenou, ktera se pouziva pro
autonomni rezim, a horni a dolni manualni polohu.

Chcete-li nastavit ovladaci drzadlo, stisknéte tlaéitko
ovladaciho drzadla a otocte drzadlo nahoru nebo
dolt do pozadované polohy. Ujistéte se, Ze tlacitko
ovladaciho drzadla je zajiSténo v pozadované poloze.

<

POZNAMKA: Pro spusténi uloZené trasy musi byt
fiditka uzamcena ve sklopené poloze. Pokud jsou
fiditka ve sniZzené poloze, zobrazi se oznameni.

POZNAMKA: Pro naudeni trasy musi byt fiditka
uzamcena v jedné ze dvou snizenych poloh. Pokud jsou
fiditka ve sklopené poloze, zobrazi se oznameni.
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POMOCNE OVLADACI DRZADLO S POSILOVACEM Zatahnéte na stroj pomoci pomocného ovladaciho
drzadla s posilovacem, aby se stroj pohyboval vzad. Na
ovladacim panelu se rozsviti Sipka vzad.

Ovladaci drzadlo je vybaveno pomocnym ovladacim
drzadlem s posilova¢em. KdyZ obsluha zatla¢i nebo
zatahne za stroj a stiskne nebo zatdhne za pomocné
ovladaci drzadlo s posilova¢em, hnaci motory stroje
pFidajf vykon a usnadni pohyb stroje. Cim rychleji
obsluha chodi, tim vétSi pomoc poskytuji hnaci kola.
Kazdé hnaci kolo je nezavislé a nabizi asistenci pfi jizdé

vpred, vzad a pfi zataceni. ,

POZNAMKA: Po uvolnéni pomocného ovladaciho
drzadla s posilovacem se stroj zastavi a zapne se
automaticka parkovaci brzda.

ZatlacCte na stroj pomoci pomocného ovladaciho drzadla
s posilovacem, aby se stroj pohyboval vpied. Na
ovladacim panelu se rozsviti Sipka vpred.

=N
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INDIKATOR VYBITIi AKUMULATORU

Indikator vybiti akumulator(i (BDI) ukazuje Urover
nabiti akumulator(, kdyz je zafizeni v provozu. Jsou-
li akumulatory plné nabité, sviti vSech pét indikatoru.
Jakmile Uroven vybiti dosahne ¢ervené kontrolky,
zastavte ¢iSténi a nabijte akumulatory. Kdyz ¢ervena
kontrolka zacne blikat, funkce ¢iSténi se vypne, aby
nedoslo k Uplnému vybiti akumulatord. BEhem blikani
¢ervené kontrolky nadale pojede pohon zafizeni. To
umozni uzivateli dopravit zafizeni k nabijeci stanici.

N

POZNAMKA: Po vypnuti funkce &isténi (blikajici
¢ervena kontrolka) je doba chodu pohonu omezena
na 15 minut, nez se napajeni stroje zcela vypne.
Neskladujte stroj po dlouhou dobu na takto vybité
urovni. Akumulator se muZze jesté vice vybit na droven,
po které uz nemusi byt mozné ho dobijet.

SERVISNI INDIKATOR

KdyzZ zafizeni nebo vestavéna nabije¢ka akumulatorut
zjisti poruchu, rozsviti se servisni indikator a zacne
blikat (obrazek 46). Kontrolky indikatoru vybiti
akumulator budou také blikat a signalizovat kod
poruchy. Diagnostiku poruchy zafizeni naleznete v ¢asti
KODY SERVISNIHO INDIKATORU.
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TLACITKA NOUZOVEHO ZASTAVENI

Toto zafizeni je vybaveno dvéma tlacitky nouzového
zastaveni. Jedno je blizko ovladaciho panelu a druhé
na horni strané stroje. Tlacitka nouzového zastaveni
pouZijte pouze v nouzovych situacich. Z odsavaci
hadice stiraci liSty by totiz mohl na podlahu uniknout
roztok a hrozilo by uklouznuti.

POZNAMKA: Tato tladitka nejsou uréena k béznému
zastaveni. Mohlo by dojit k pfedéasnému opotrebeni
parkovaci brzdy nebo pohonného systému.

V nouzové situaci zastavte stroj stisknutim kteréhokoli

tlac¢itka nouzového zastaveni.

Ihned po stisknuti kteréhokoli tlac¢itka nouzového
zastaveni se na dotykové obrazovce uzivatelského
rozhrani objevi obrazovka Emergency Stop Button
Pressed. Postupujte podle pokynu na dotykové
obrazovce uzivatelského rozhrani.

Otocite-li po sméru hodinovych rucicek tlacitko
nouzového zastaveni pouzité k zastaveni stroje, vypnete
funkci nouzového zastaveni. Ihned po vypnuti funkce
tla¢itka nouzového zastaveni se na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani objevi obrazovka Emergency
Stop Button Released. Klepnéte na CONFIRM.

Jestlize bylo tlacitko nouzového zastaveni stisknuto,
kdyZz byl stroj na automatické trase, stisknutim tlacitka
start/pauza obnovite ¢€isténi v automatickém rezimu. Pfi
zahajeni automatického provozu zafizeni zkontrolujte
kvalitu ¢isténi a ujistéte se, Zze vSechny soucéasti funguiji
spravne.

Jestlize bylo tla¢itko nouzového zastaveni stisknuto,
kdyz byl stroj v manualnim rezimu nebo pfi u¢eni nové
trasy, stisknutim tlagitka pro 1stupriové ¢isténi obnovite
provoz stroje v manualnim rezimu nebo u¢eni nové
trasy.

POZNAMKA: P#i uéeni stroje je po vypnuti funkce
tlacitka nouzového zastaveni nutné stisknout tlacitko
pro 1stupriové ¢iSténi, nez zacnete stroj ucit. Tlacitko
pro 1stupriové ¢iSténi se pfi aktivaci tlacitka nouzového
zastaveni automaticky vypne a chcete-li pokracovat

v uceni stroje, je nutné jej znovu zapnout.
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CiTAC HODIN STROJE

Cita¢ hodin zaznamenéva podet hodin provozu zafizeni.
Tento Udaj je dllezity pro servis zafizeni. Cita¢ hodin se

nachazi vedle kli¢ového spinace stroje.

BLIKAJICI KONTROLKA

Blikajici kontrolka upozornfuje chodce na pfitomnost
stroje a informuje obsluhu o stavu stroje. Pfi spusténi
stroje blika kontrolka kratce.

Kdyz je stroj v autonomnim rezimu, kontrolka pomalu
blikd modfe. Kontrolka bude blikat ¢ervené, pokud
na stroji dojde k chybé, zavadé nebo nouzovému
zastaveni. Jakmile je chyba nebo zavada opravena
nebo je vypnuto nouzové zastaveni, po navratu do
autonomniho rezimu bude kontrolka blikat modre.

Kdy?z je stroj v manualnim reZimu, kontrolka neblika.
Kdyz se stroj nabiji, kontrolka blika zelené. Po
dokon¢eni nabijeni se kontrolka rozsviti zelené.
Kontrolka bude také blikat zelené pfi nasazovani/
odpojovani kartact nebo kotouca.

Kdyz je stroj udrzovan v servisnim rezimu, kontrolka se

rozsviti bile.

i

UZAMYKACI ZAPADKA SERVISNIHO PANELU

Servisni panel pfedniho krytu je vybaven uzamykaci
zapadkou, ktera zajiStuje, ze zapadka zUstane zaviena,
kdyz stroj pracuje v autonomnim rezimu. K uzaméeni/
odemcéeni servisniho panelu pfedniho krytu pouZzijte
Sroubovék s kfizovou hlavou.

Otocenim zamku ve smeéru hodinovych ruci¢ek zapadku
uzamknete.

Oto¢enim zamku proti sméru hodinovych rucic¢ek
zapadku odemknete.

Stisknutim tlagitka zapadky ji otevrete.

PRO BEZPECNOST: Pfed spusténim stroje se
ujistéte, Ze jsou vSechny kryty zaviené, zajiSténé a
uzameéené.
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VYPINAC NAPAJENI BrainOS

Vypina¢ napajeni BrainOS se nachazi pod pfednim
servisnim panelem stroje a zapina/vypina autonomni
funkce stroje. Mezi tyto funkce patfi dotykova obrazovka
uzivatelského rozhrani, pfipojeni pFistroje k mobilni
aplikaci BrainOS a pfipojeni pfistroje k indikatoru vybiti
baterie. Stroj Ize spustit v manudlnim rezimu s vypnutym
operaénim systémem BrainOS.

POZNAMKA: Kdyz je vypinaci tlagitko BrainOS vypnuté,
dotykova obrazovka uzivatelského rozhrani se nerozsviti
a indikator vybiti baterie bude opakované blikat.

Stisknutim pravé ¢asti vypinace zapnéte napajeni
operacéniho systému BrainOS.

Stisknutim levé ¢asti vypinace vypnéte napajeni
operacniho systému BrainOS.

POZNAMKA: Pfed zahajenim prace se strojem se
ujistéte, Ze je zapadka servisniho panelu uzamcena. Viz
gast UZAMYKACI ZAPADKA SERVISNIHO PANELU.

DOTYKOVA OBRAZOVKA UZIVATELSKEHO
ROZHRANI (Ul

Dotykovéa obrazovka uzivatelského rozhrani (Ul) je
umisténa pred ovladacim drzadlem. Na dotykové
obrazovce uzivatelského rozhrani naleznete pfistup ke
v8em ovladacim prvkim automatického provozu stroje
a vystrahy akumuléator(i, nadrZe na roztok a shérné
nadrZe. VyZaduje-li ukon udrzby okamZitou pozornost,
spusti se vystraha a objevi se na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani.

Y

Kdyz je stroj zapnuty, software BrainOS se spusti
automaticky.

28

X6 ROVR 4019049 (12-2025)




OBSLUHA

ROC: CENTRUM PRO AUTOMATICKE FUNKCE
(ROBOT OPERATIONS CENTER)
(Software BrainOS)

Software BrainOS umozriuje pfistup k centru pro
automatické funkce (ROC) spole¢nosti Brain Corps.
ROC je cloudové centrum pro automatické funkce
spravované techniky spole¢nosti Brain Corp., které
zlepSuje schopnosti stroje tim, Ze zajiStuje monitorovani
a analyzu. ROC se pfipojuje prostfednictvim mobilni
aplikace BrainOS z obchodu Google Play nebo App
Store v systému iOS. Viz 8ast PRIPOJEN| TELEFONU
K ROC.

Nové verze softwaru jsou do stroje nahrany
automaticky.

Indikator centra ROC se nachazi na stavovém fadku
dotykové obrazovky uzivatelského rozhrani. Kdyz
indikator sviti, stroj je Gspésné pfipojen k centru ROC.
Pokud je indikator Sedy, centrum ROC neni pfipojeno a
nelze je sparovat s mobilnim telefonem.

Pfipojeno Nepfipojeno

X6 ROVR 4019049 (12-2025)

29



OBSLUHA

SOFTWARE BRAINOS 3. Stisknéte moznost Software Info.

Bezdratové aktualizace umoznuji vzdalené automaticky
stahovat nové verze softwaru BrainOS pomoci
vestavéného modemu. Tato funkce zajistuje, Ze stroj
ma nejnovéjsi software BrainOS. To je dulezité pro
implementaci novych funkci a vylepSeni.

Je velmi dulezité, aby vSechny stroje mély
nainstalovanou nejnovéjsi verzi softwaru BrainOS.
Informace o verzi softwaru BrainOS:

1. Otocte spinac¢em zapnuti/vypnuti do polohy
zapnuto. Pockejte, aZz software BrainOS nabéhne
(pfiblizné 1 minutu). Dotykova obrazovka
uzivatelského rozhrani zobrazi hlavni nabidku.
Stisknéte ikonu nabidky SETTINGS.
4. Zobrazi se informace o softwaru.

2.V nabidce SETTINGS stisknéte polozku ABOUT.
5. Posouvanim ziskate dalSi informace.

—

V nabidce About se ve vychozim nastaveni zobrazi
karta Machine Info.
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JAK ZARIZENIi PRACUJE

Soucasti Cisticiho systému stroje jsou: nadrz na roztok,
Cistici kartace nebo kotouce, stiraci liSta, odsavaci
ventilator a sbérna nadrz.

Tlacitky na ovladacim panelu se ovladaji funkce
zafizeni. Tlagitko 1-Step aktivuje vSechny funkce
¢iSténi. Zapne se saci ventilator a Cistici hlava se
spusti. Po stisknuti se ¢istici hlavy rozto¢i a roztok
zacne proudit. Tlacitkem pro saci ventilator / stiraci liStu
zapnete nebo vypnete saci ventilator a zvednete nebo
sklopite stiraci liStu. Tlagitka roztoku ovladaji pritok
roztoku. Nastaveni téchto tlagitek se zaznamenava pfi
vyuce trasy.

Obsluha tlaci/tah& za ovladaci drzadlo stroje a pomocné
ovladaci drzadlo s posilovac¢em pro ovladani drahy
stroje. Cim rychleji obsluha tlagi/taha za stroj, tim vétsi
asistenci nabizeji hnaci kola pro Fizeni rychlosti stroje.
Cistici hlavy se prestanou otaéet a proud roztoku se
zastavi, kdyz stroj zatahnete dozadu. Kdyz obsluha
prestane tlacit a uvolni pomocné ovladaci drzadlo s
posilovagem, stroj se zastavi a zatahne parkovaci
brzdu.

POZNAMKA: MnoZstvi a druh neéistot jsou dileZité pro
uréeni pouzitého druhu karta¢d a kotouéd. Konkrétni
doporuéeni naleznete v ¢asti KARTACE A KOTOUCE
v této priru¢ce nebo mdzete kontaktovat zastupce
Tennant.

Zafizeni je vybaveno softwarem BrainOS, ktery

je pfistupny prostfednictvim dotykové obrazovky
uzivatelského rozhrani, také znamé jako dotykova
obrazovka Ul. Technologie BrainOS nabizi funkci
automatického rezimu, ktera stroji umozriuje provadét
Cisténi podlah pomoci jedné z ulozenych navigacnich
tras bez pfimého ovladani obsluhou v realném case.
Stroj miZe pracovat v automatickém rezimu pouze

v oblastech, kde ma ulozeny nauc¢ené trasy ¢isténi. Stroj
Ize naucit standardni trasy ¢iSténi, nebo trasu vyplnujici
urcitou plochu, kdy obsluha stroj nauci obvod oblasti a
stroj stanovi nejlepsi trasu pro dokonceni ¢isténi oblasti.
Dotykovéa obrazovka uzivatelského rozhrani umoznuje
obsluze naucit novou trasu Cisténi, automaticky projet
naucenou trasu Cisténi, ziskat pfistup k aktivovanym
vystraznym zpravam a podobné. Také je zde stéle vidét
aktualni zivotnost akumulatoru a stav pfipojeni centra
ROC.

Kromé tras ¢isténi Ize stroj naudit také polohy

bodl zajmu (POI), jako je Ulozisté stroje, nabijeni
akumulatoru a stanice pro vypousténi/plnéni, to vSe na
zakladé konkrétniho stavu stroje.

Stroj muZe byt vybaven doplfikovou dokovaci stanici pro
nabijeni akumulatord, kterd umoZzfiuje stroji automaticky
zajet do dokovaci stanice a pfipojit se k nabijecce
akumulatora. Jakmile je stroj umistén v dokovaci
stanici, nabijecka automaticky nabije akumulatory stroje
a po dokonceni nabijeni se zastavi. Dokud je stroj
pfipojen k dokovaci stanici, nabijecka v pfipadé potieby
pravidelné dobiji akumulatory, aby byl stroj pfipraven na
dal$i uklidovou sménu.

PFed pouzitim stroje v automatickém rezimu musi byt
trvale nainstalovany kody vychozi polohy. Kéd vychozi
polohy je identifikator s jedine¢nym kddem, ktery

stroj naskenuje, aby ur¢il svou aktudlni polohu a také
vSechny trasy, které byly do konkrétniho kédu vychozi
polohy uloZeny. Stroj umoznuje praci s az 5 kddy
vychozi polohy. Kazdy kdd vychozi polohy mize ulozit
az 26 tras, coz je celkem 130 tras.

BEZNE CISTENI

Voda a myci prostfedek z nadrze na roztok vytéka na
podlahu roztokovym systémem. Karta¢e pomoci roztoku
vody a Cisticiho pfipravku kartacuji podlahu, dokud
neni gista. Pfi pohybu zafizeni smérem dopredu stiraci
liSta stira Spinavy roztok z podlahy. Sanim ze saciho

ventilatoru se poté odsava Spinavy roztok ze stiraci listy
do sbérné nadrze.
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UDAJE O KARTACICH

Pro nejlepsi vysledky pouzivejte spravny druh kartace
nebo kotouce na specificky druh ¢isténi. Nize jsou
uvedené druhy kartacu a kotoucl a nejvhodnéjsi pouziti
pro kazdy druh.

POZNAMKA: Mnozstvi a druh nedistot jsou ddleZité pro
urceni pouZzitého typu kartace ¢i kotouce. Pro specifické

doporuceni se obratte na zastupce spole¢nosti Tennant.

Polypropylenovy karta€ — Polypropylenové Stétiny pro
univerzalni pouziti uvoliuji lehce udusané necistoty,
aniz by dochazelo k odirani lesténych podlah.

Nylonovy kartaé — Mékéi nylonové Stétiny se
doporuduji pro ¢isténi lakovanych podlah. Cisti bez
odirani.

Cistici kotoué (modry) — PouZiva se pro stfedné
Uucinné az vysoce U¢inné ¢&isténi. Odstranuje Spinu,
rozlité material a vydfeniny.

Brusny kotoué (€erveny) — PouZziva se pro lehké
¢isténi bez odirani povrchu.

Lestici kotou€ (bily) — Pouziva se k udrzbé vysoce
leSténych nebo hlazenych podlah.

LeStici kotou€ (Zluty) — K ¢iSténi a postupnému lesténi
pfi opakovaném pouziti.

Drazkovy disk pro kotouc¢e — Drazkovany podklad
umoznuje plné vyuziti kotouc€u a pFichycuje kotouce

v jejich poloze bez proniknuti kotou¢em. Magnetem
aktivovany centrovaci pfipravek se pouziva se vsemi
kotouci Tennant a umoznuje rychlou a snadnou vyménu
kotoucu.
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OBSLUHA ZARIZENI

KONTROLA PRED PROVOZEM

O

O

O

O OoOod O O

O

ZKkontrolujte zafizeni, zda nedochdazi k tniku
kapalin.

Zkontrolujte, zda neni tésnéni krytu zasobniku
poSkozené nebo opotfebované.

Zkontrolujte stav kartacd nebo kotoucu. Odstrarte
z nich v8echna vlakna, pasky nebo jiné materialy.
Zarovnejte nerovnosti.

Zkontrolujte, zda stiraci liSty nejsou poSkozené
nebo opotfebované.

Zkontrolujte, zda nejsou na bo¢nim chranici a na
Stétinach bocnich chrani¢l nedistoty, poskozeni
nebo opotfebeni.

Zkontrolujte, Ze saci hadice je prazdna a neni
ucpana.

Vypustte a vycCistéte shérny zasobnik.
Zkontrolujte spravnou funkci brzd a fizeni.

Zkontrolujte podle servisnich zaznamd, zda je
potfeba provést udrzbu.

Zkontrolujte pfedni a boéni 2D a 3D kamery a
horni a dolni senzory LIDAR, zda na nich nejsou
necistoty, prach a Smouhy. K ¢isténi vSech kamer
a senzorl LIDAR pouzijte dodavany hadfik

z mikrovlékna.

Zkontrolujte funkénost houkacky, bezpeénostnich
svétel a akustické vystrahy (pokud je ve vybavé).

Ujistéte se, Ze jsou vSechny kryty zaviené,
zajiSténé a uzamcené.
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PRI PROVOZU STROJE (AUTOMATICKY/MANUALNI
REZIM)

Pred ¢iSténim odstrarite koberecky, prekazky a
nadmérné nedistoty. Odstrarite kousky dratl, vliaken,
motouzU, kusy dfeva a dalSi necistoty, které by se mohly
namotat kolem kartace.

Tlacte stroj v co nejpfiméjsi draze. Nenarazejte do
sloupkl a zamezte poskrabani postrannich casti
zatizeni. Cistici trasy by se mély prekryvat o n&kolik
centimetru.

Nastavte rychlost pohybu, pfitlak kartac¢e a pratok
roztoku, jak je vyZzadovano pro &isténi. Pouzivejte pokud
moZno nastaveni minimalniho tlaku kartac¢e a pratoku.

Neprobih&-li ¢isténi spravné, zastavte Cisténi a obratte
se na ¢ast RESENI PROBLEMU.

Po ¢&isténi provadéjte béznou denni tdrzbu (viz.
UDRZBA ZARIZENI).

Na naklonéné roviné tlacte stroj pomalu. Na svazujicim
se povrchu pouzivejte pro regulaci rychlosti ovladaci
drzadlo. Se zafizenim pfi CiSténi jezdéte spiSe vzharu
nez dolG. Automatickou trasu neucte v oblastech, které
stoupaji nebo klesaji.

PRO BEZPECNOST: Pouzivéate-li zaFizeni
v manualnim rezimu, postupuje na naklonénych
nebo kluzkych plochach pomalu.

PRO BEZPECNOST: V souladu se standardnimi
postupy umistéte pfi pouzivani stroje upozornéni
na €isténi podlahy do mist, kde stroj pracuje

v pFitomnosti lidi. Postupujte podle bezpeénostnich
pokynu tykajicich se mokré podlahy.

DalSi informace o pouziti a omezenich naleznete
v licenéni smlouvé s koncovym uzivatelem (EULA) pro
autonomni naviga¢ni software.

Nepouzivejte stroj v mistech, kde je okolni teplota
vySSi nez 40 °C (104 °F). Nepouzivejte funkce cCisténi
v mistech, kde je okolni teplota nizsi nez 2 °C (38 °F).

PRO BEZPECNOST: PouZivéte-li stroj v manualnim
rezimu, nec€istéte na najezdové plosiné, jejiz

sklon prevySuje 2 %, / 1°, a nepfepravujte stroj na
najezdové plosSing, jejiz sklon prevySuje 2 %/ 1°.

PRO BEZPECNOST: Pracuje-li stroj v automatickém
rezimu, Gistéte pouze rovné a tvrdé povrchy
o sklonu 2 % nebo mensim.

Abyste ochranili doIni senzor LIDAR pfed poSkozenim
kolemjdoucimi, nakupnimi voziky atd., vzdy zaparkujte
stroj tak, aby pfedni konec sméfoval ke sténé nebo
bariére.

PRI PROVOZU STROJE (POUZE AUTOMATICKY
REZIM)

PFi provozu v automatickém rezimu by se stroj mél
pouzivat pouze k ¢isténi rovnych tvrdych povrch
0 sklonu 2 % nebo mensim.

Stroj neni navrzen ani uréen k pouziti v prostfedich
vyzadujicich bezchybny chod véetné oblasti, kde by
selh&ni zafizeni mohlo vést ke zranéni osob nebo
posSkozeni majetku.
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CISTENI — MANUALN| REZIM

PRO BEZPECNOST: Neobsluhujte zafizeni bez
precteni a pochopeni pfiruéky pro obsluhu.

1. Otocte spinacem zapnuti/vypnuti do polohy
zapnuto.

POZNAMKA: Pokud neni zapnuto tlagitko napéajeni
operacniho systému BrainOS, nezobrazi se dotykova
obrazovka uzivatelského rozhrani a indikator vybiti
baterie opakované blika, coz znamen4, Ze nejsou

k dispozici Zzadné autonomni funkce.

2. Spustte ovladaci drzadlo do jedné ze dvou
snizenych poloh.

3. Stisknéte tlacitko 1-Step. Tlacitko se rozsviti.
Zapnou se vSechny pfedem nastavené funkce
cisténi.

4. Podle potfeby upravte preferované nastaveni
cgisténi.

5. Zatladte na stroj a pomocné ovladaci drzadlo s
posilovacem, abyste vyjeli vpfed a zahgjili ¢isténi.

VAROVANI: HoFlavy materiél nebo reaktivni
kovy mohou vyvolat vybuch nebo pozar.
Nepouzivejte zafizeni pro uklid téchto
materiala.

=N

POZNAMKA: Zatladenim zpét na drzadlo stroje a
pomocné ovladaci drzadlo s posilovacem se docasné
vypnou cistici hlavy a prdtok roztoku, dokud se nezacne
znovu pohybovat smérem vpred.

6. Podrzenim pomocného ovladaciho drzadla s
posilovacem a silnéjSim zatlacenim a rychlejsi
chudzi zvysite rychlost stroje. Pomalejsi chlzi snizite
rychlost stroje.

7. Chcete-li CiSténi zastavit, stisknéte tlacitko 1-Step a
uvolnéte posilovac.

POZNAMKA: Stiraci lista zistane dole a saci ventilator
zapnuty nékolik sekund, aby doslo k odstranéni
zbyvajici vody po uvolnéni tlacitka 1-STEP.

POZNAMKA: Po uvolnéni pomocného ovladaciho
drzadla s posilovacem se stroj zastavi a zapne se
automatické parkovaci brzda.

PRO BEZPECNOST: Béhem uvoliiovani nebo
nasazovani kartaéti a po vypnuti systému 1-Step
méjte volné ruce a nohy.

8. Vypnéte klicek.
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SBIRANI VODY (BEZ CISTENI)

Zafizeni Ize pouzit pro samotné shirani vody nebo rozliti
nehotlavé kapaliny bez ¢isténi.

V pfipadé stirani vody nebo rozlité nehoflavé kapaliny
ovérte, zda neni aktivovano tlacitko pro 1stupriové
cisténi. Tlacitko pro 1stupriové cisténi musi byt
zhasnuté.

VAROVANI: Hoflavy material nebo reaktivni
kovy mohou vyvolat vybuch nebo pozar.
NepouZzivejte zafizeni pro uklid téchto
materiald.

Poté stisknéte tlacitko saciho ventilatoru / stiraci listy.
Tlacitko saciho ventilatoru / stiraci liSty se rozsviti,

kdyz se sestava Cistici hlavy / stiraci liSty sklopi a saci
ventilator se spusti. Poté muzete zacit se sbiranim vody
nebo nehoflavé rozlité kapaliny.

Opétovnym stisknutim tlacitka saciho ventilatoru / stiraci
liSty vypnete saci ventilator a zvednete stiraci liStu.

POZNAMKA: Po vypnuti tlagitka saciho ventilatoru /
stiraci liSty zdstane stiraci liSta dole a saci ventilator
zlstane zapnuty nékolik sekund, aby doSlo k odstranéni
zbyvajici vody
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CISTENIi — AUTOMATICKY REZIM

PRO BEZPECNOST: Neobsluhujte zafizeni bez
precteni a pochopeni pfiruéky pro obsluhu.

ZALOZENi KODU VYCHOZi POLOHY

PFed pouzitim stroje v automatickém rezimu musi byt
kody vychozi polohy trvale nainstalovany. Kod vychozi
polohy je jedine¢ny identifikator ve formé ¢arového
kodu, ktery stroj naskenuje, aby urcil svou aktualni
polohu a také vSechny trasy, které byly do konkrétniho

kodu vychozi polohy uloZeny. Stroj umoziiuje praci s az
5 koédy vychozi polohy. Kazdy kod vychozi polohy mize

ulozit az 26 tras, coz je celkem 130 tras.

Kody vychozi polohy se pouZzivaji ke stanoveni
pocatecniho a koncového bodu trasy Cisténi. Pocet
potfebnych kéda vychozi polohy se maze lisit

v zavislosti na velikosti prostoru, ve kterém bude stroj
pracovat v automatickém rezimu.

*  Pro velké nebo neobvykle uspofadané oblasti,
kde je zapotfebi vice nez 26 tras ¢iSténi, muze byt
zapotfebi vice kddl vychozi polohy.

* Pro kaZzdé podlaZzi viceurovriové budovy zaloZte
jedinec¢ny kod vychozi polohy.

e Kady vychozi polohy instalujte na trvalém misté
na sténu nebo sloup v blizkosti bézné ¢isténych
oblasti, které se ze dne na den neméni. Pokud se
kod vychozi polohy i jen nepatrné pohne, trasa
nemusi byt provedena spravné.

e Kaody vychozi polohy instalujte do vysky 30 palct
(7500 mm) od podlahy.

»  Kady vychozi polohy instalujte tak, aby je stroj mohl
snhadno skenovat pfedni kamerou ze vzdalenosti
nejméné 24 palct (610 mm).

e Kady vychozi polohy bezpeéné pfipevnéte na sténu.

e Kod vychozi polohy musi byt cely zfetelné viditelny.
Nesmi byt skryty za nabytkem nebo policemi.

e Kady vychozi polohy neinstalujte v blizkosti
schodist, pozarnich vychodl a vybaveni pro pfipad
poZzaru, nouze nebo poskytovani prvni pomoci.

* Nepouzivejte fotokopie kédl vychozi polohy,
ani je nelaminujte nebo nevkladejte do lesklého
pouzdra nebo krytu. Mohlo by to stroji zabranit
v naskenovani kodu.

POZNAMKA: Pokud dojde ke ztraté nebo poskozeni
kédu vychozi polohy, jsou k dispozici dalsi kédy vychozi
polohy. Kontaktujte zakaznicky servis a pozadejte o
vyménu.
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ZMENA REGIONU/JAZYKA

Na dotykové obrazovce uZzivatelského rozhrani Ize
nastavit rizné jazyky zobrazeni. Vychozi jazyk je
angli¢tina.

1. Otocte spinacem zapnuti/vypnuti do polohy
zapnuto. Pockejte, az software BrainOS nabéhne
(pfiblizné 1 minutu). Dotykova obrazovka
uzivatelského rozhrani zobrazi hlavni nabidku.
Stisknéte ikonu nabidky SETTINGS nebo ikonu
LANGUAGE.

<=

2.V nabidce SETTINGS stisknéte polozku
LANGUAGE.

3. Vyberte pozadovany jazyk.

AN

4. Nabidky se nyni zobrazuji ve vybraném jazyce.
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UMISTOVANI STROJE U KODU VYCHOZI POLOHY

Stroj musi byt umistén tak, aby pfedni kamera mohla
naskenovat kod vychozi polohy. Stroj nelze provozovat
v automatickém rezimu, dokud neni naskenovan a
rozpoznan kéd vychozi polohy.

1. Stisknéte pfislusny ukol (Auto-Clean nebo Teach
Routes).

2. Zatlacte stroj k pozadovanému kédu vychozi
polohy a umistéte stroj tak, aby predni kamera
byla nejméné 24 palct (610 mm) od kédu vychozi
polohy.

POZNAMKA: PouZivejte pouze znacky vychozi polohy
dodané se strojem, pfedchozi znacky vychozi polohy
stroj nerozpozna.

3. Stroj zacne automaticky skenovat kod vychozi
polohy, jak je zndzornéno na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani. Neni-li stroj schopen
naskenovat kdd vychozi polohy, dotykova
obrazovka uZivatelského rozhrani zobrazi chybové
hldSeni s pokyny, jak problém vyresit.

POZNAMKA: V tmavych a slabé osvétlenych oblastech
Ize pouzit svitilnu, aby stroj uvidél a naskenoval kod
vychozi polohy.

POZNAMKA: Kdy? se stroj snazi skenovat kod vychozi
polohy, nestdjte pfed predni kamerou.

4. 'V pfipadé prochazeni trasy se zprava Success!
Choose a route to start cleaning (Zvolte trasu,
aby stroj mohl zah4jit ¢isténi) — tato zprava se na
dotykové obrazovce uzivatelského rozhrani na
chvili zobrazi poté, co stroj ispésné naskenuje kod
vychozi polohy.

V pfipadé uceni trasy se zprava Success! Choose
a box to save your route to (Zvolte ramecek,

do kterého chcete trasu ulozit) — tato zprava se
dotykové obrazovce uZivatelského rozhrani na
chvili zobrazi poté, co stroj ispésné naskenuje kod
vychozi polohy.

POZNAMKA: Nepopojizdéijte se strojem, dokud na
dotykové obrazovce uzivatelského rozhrani nevyberete
jednu z moznosti. Pokud po naskenovani kédu vychozi
polohy, ale pred vybérem dalSi moznosti, se strojem
popojedete, na dotykové obrazovce uZivatelského
rozhrani se objevi nasledujici varovna zprava: Please
do not move the robot after homing.

X6 ROVR 4019049 (12-2025)

39




OBSLUHA

UCENI NOVE TRASY (software BrainOS) Jak naudit stroj novou automatickou trasu:

Co je tfeba zvazit pfed u¢enim automatické trasy: 1. Otodte spinadem zapnutilvypnuti do polohy

zapnuto. Pockejte, az software BrainOS nabéhne
(pfiblizné 1 minutu). Dotykové obrazovka
uzivatelského rozhrani zobrazi hlavni nabidku.

e Stroj mlZe pracovat v automatickém rezimu pouze
v oblastech, kde mé& uloZzeny naucené trasy cisténi.

e Stroj Ize naugit dva rizné druhy postupU ¢isténi:

trasu Gisténi nebo vyplnéni oblasti. 2. Umistéte ovladaci drzadlo do jedné ze dvou

snizenych poloh.
e Projeti trasy, kterou se stroj u¢i 1 hodinu, maze

v automatickém rezimu trvat az 2 hodiny. Pfi
provozu v automatickém rezimu je maximalni
rychlost pfiblizné 2,5 mil/h (4,0 km/h). S ohledem na
kapacitu vody a akumulatoru se nedoporuduiji trasy
delSi nez 1 hodina. NejlepSiho vykonu dosahnete
rozdélenim velkych tras ¢isténi do nékolika
mensich. Tyto mensi trasy mohou byt po zaSkolenf
spustény po sobg.

3. Stisknéte TEACH ROUTES.

e Vyhybejte se uceni tras v blizkosti nahlych snizeni
v podlaze, schod(, nakladacich ploSin a ramp. PFi
uéeni stroje na nové trase udrzujte bezpeénou
vzdalenost pfiblizné
18 palct (457 mm) od takovych oblasti.

e Podle potfeby pouZzivejte zabrany umisténé tak, aby
je mohly detekovat senzory stroje. Zabrany by mély 4. Vyberte typ trasy, kterou chcete stroj ucit, ROUTE,
byt ve vySce 5,5 palce (140 mm) az 8,5 palce (220 AREA FILL nebo POINT OF INTEREST (POI).
mm) od zemé a Siroké nejméneé 4 palce (100 mm)
nebo vice. Ujistéte se, Ze vice zabran neni SirSich

nez Sifka stroje.

Teach Route
Select teaching method.

e Pokud stroj naugite trasu v oblasti s pfekazkami,

které jSOU pOZdé]l Odstranény, StrOj nebude distit Use this method if you Use this method if you Use this method if you
H x A b2 2 want robot to follow want robet to fill in want robot 1o return to
OblaStI’ kde se prekazky drIVE nachazely. between aisles or large open floor area dedicated area when

objects replenishment is needed

e Vyhnéte se uceni tras v oblastech s vysoce = B E
leSténymi/reflexnimi povrchy, plexisklem a reflexnimi | T

¢ernymi povrchy, protozZe tyto povrchy stroj obtizné -/
detekuje. | Tewnrae

e Vyhnéte se uceni tras v oblastech, kde jsou podlahy
nadmérné osvétlené sluncem. Odrazy sluneéniho
svétla na podlaze mohou negativné ovlivnit
automaticky provoz stroje.

e Vyhnéte se vyukovym trasdm v oblastech s
previslymi nebo vy€nivajicimi pfedméty. Tyto
predmeéty nemusi byt pfi provozu stroje nebo pfi
provadéni ostrych zatdCek rozpoznany.
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UCENI TRASY
1. Stisknéte TEACH ROUTE.

Teach Route
Select teaching method.

Use this methed if you Use this method if you
want robot to follow want robot to fill in want robot to return to
h=gveen aisles or large open floor area dedicated area when

objects replenishment is needed
iz | B B
m:/ ' T
|

— Teach Area Fill Teach POI

Use this method if you

2. Pred uéenim stroje se zobrazi varovani ohledné
eskalatoru. Stisknéte CONTINUE.

POZNAMKA: Je-li stroj pfipojen k doplrikové dokovaci
stanici, po stisknuti tlacitka se automaticky uvolni. Viz
DOKOVACI STANICE.

3. Zatlacte stroj k poZadované znacce vychozi polohy
a umistéte stroj tak, aby prfedni kamera byla
nejméné 24 palcl (610 mm) od znacky vychozi
polohy. Viz UMISTOVANI STROJE U ZNACKY
VYCHOZi POLOHY.

4. Stroj za¢ne automaticky skenovat znac¢ku vychozi
polohy, jak je zndzornéno na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani. Neni-li stroj schopen
naskenovat znacku vychozi polohy, dotykova
obrazovka uZivatelského rozhrani zobrazi chybové
hldSeni s navrhy, jak problém vyfesit.

POZNAMKA: Pro naudeni trasy musi byt fiditka
uzamcena v jedné ze dvou sniZzenych poloh. Pokud jsou
fiditka ve sklopené poloze, zobrazi se ozndmeni.

5. Klepnutim vyberte jednu z dostupnych tras.

POZNAMKA: Nejsou-li k dispozici zadné trasy, zobrazi
se zprava o zaplnéni mist pro trasy. Aby bylo mozné ucit
novou trasu, musi byt odstranéna jedna ze stavajicich
tras. Viz EDITACE/ODSTRANENI TRAS.

POZNAMKA: Kazda znacka vychozi polohy méze
ulozit az 26 tras. V okné trasy znacky vychozi polohy
se zobrazi dvanact tras. Pomoci Sipek v okné mdzete
pfechazet na dalSi vybéry.
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6. Aktivujte tlaCitko 1-Step a vyberte poZzadované
moznosti Cisténi.

Teach Route

E1

Tap button located right below the display, to lower scrub deck in
areas that need to be cleaned

To begin, move robot

POZNAMKA: Pokud tlagitko 1-Step nebude stisknuto,
trasa bude uloZena bez aktivovanych cisticich systémd.

7. Tlacte stroj celou trasou ¢iSténi, ktera se ma
ulozit. Uceni trasy — stroj se bude ucit za jizdy, na
obrazovce se zobrazi zaznam trasy spolu s ¢asem,
ktery jste na trase dosud stravili.

POZNAMKA: P#i uéeni nové trasy zahrnuijici oblasti,
které se nemaiji cistit, stisknéte tlacitko pro 1stupriové
ciSténi priblizné 120 palcu (3 048 mm) prfed dosazenim
oblasti, abyste zvedli ¢istici hlavu a stiraci liStu. Jakmile
oblast prejedete, opétovnym stisknutim tlacitka pro
1stupriové cisténi spustte Cistici hlavu a stiraci liStu
dold. Navigacni software BrainOS si p/i provozu

v automatickém rezimu bude pamatovat, kde na trase
byly cistici systémy zvednuty a spustény.

POZNAMKA: Vyhybejte se otoéenim o 180 stupfid.
K otoceni o 180 stuprid vyZzaduje stroj minimalné 54
palcd (1371 mm).

POZNAMKA: Vyhybejte se ostrym rohdm. K objeti rohu
vyzaduje stroj minimalné 36 palcd (914 mm).

POZNAMKA: Vyhybejte se tzkym mistim. K prijezdu

v ulickach a mezi regaly vyZaduje stroj prostor o Sifce
minimalné 28 palcd (711 mm).

PRO BEZPECNOST: Pracuje-li stroj v automatickém
rezimu, Gistéte pouze rovné a tvrdé povrchy
o sklonu 2 % nebo mensim.

8. Pokracujte ve vyuce nové trasy a ukoncete ji na
znacce vychozi polohy nebo vybérem ikony close
v pravém rohu obrazovky uZivatelského rozhrani
zavrete okno a ukoncete vyuku trasy.

POZNAMKA: Chcete-li novou trasu zrusit, klepnéte

na dotykové obrazovce uzivatelského rozhrani na
CANCEL. Dotykova obrazovka uzivatelského rozhrani
zobrazi Cancel Teach?.Klepnutim na Yes zrusite trasu
a vratite se do hlavni nabidky. Klepnutim na No se
vratite k u¢eni nové trasy.

9. Po dokongeni ¢isténi trasy vyberte tlacitko Save
Route.

10. Vratte se k znaéce vychozi polohy a znovu ji
naskenujte, abyste trasu uloZili.
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POZNAMKA: Novou trasu ¢isténi nelze ulozit, dokud
stroj podruhé nenaskenuje stejnou znacku vychozi
polohy na stejném fyzickém misté.

11. Béhem ukladani je zobrazena obrazovka Save
Route... .

POZNAMKA: Pokud se na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani zobrazi Route Failed to Save,
klepnéte na TEACH a zopakuijte celou proceduru uc¢eni
trasy cisténi.

POZNAMKA: Pokud stroj pfeéte nespravnou vychozi
polohu, zobrazi se chybova zprava s pokyny, ke které
vychozi poloze je tfeba prejet.

POZNAMKA: Klepnete-li na SAVE bez pfirazeni Stitku
k trase, pro uloZenou trasu se zobrazi vychozi ndzev
<NO LABEL>.

12. Zadejte nazev ulozené trasy.

POZNAMKA: Stitky trasy mohou mit maximalné 40
znakd.

13. Trasa je uloZzena s novym nazvem.

Teach Route
E1

U

Saving Route A

Do NOT turn the machine OFF.

14. Vyberte moznost Done.
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VYUKA VYPLNENi OBLASTI
1. Stisknéte moznost TEACH AREA FILL.

Teach Route
Select teaching method.

Use this methed if you Use this method if you
want robot to follow want robet te fill in want robot to return to
between aisles or large open floor area dedicated area when

objects replenishment is needed
B r =

_ ( Teach AreaFill ) Teach POI

Use this methed if you

2. Pred uéenim stroje se zobrazi varovani ohledné
eskalatoru. Stisknéte CONTINUE.

POZNAMKA: Je-li stroj pAipojen k doplrikové dokovaci
stanici, po stisknuti tla¢itka se automaticky uvolni. Viz
DOKOVACI STANICE.

3. Zatlacte stroj k poZadované znacce vychozi polohy
a umistéte stroj tak, aby predni kamera byla
nejméne 24 palct (610 mm) od znacky vychozi
polohy. Viz UMISTOVANI STROJE U ZNACKY
VYCHOZi POLOHY.

4. Stroj za¢ne automaticky skenovat znacku vychozi
polohy, jak je zndzornéno na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani. Neni-li stroj schopen
naskenovat zna¢ku vychozi polohy, dotykova
obrazovka uZivatelského rozhrani zobrazi chybové
hldSeni s navrhy, jak problém vyresit.

POZNAMKA: Pro naudeni trasy musi byt fAditka
uzamcena v jedné ze dvou snizenych poloh. Pokud jsou
fiditka ve sklopené poloze, zobrazi se oznameni.

5. Klepnutim vyberte jednu z dostupnych tras.

POZNAMKA: Nejsou-li k dispozici Zadné trasy, musi byt
odstranéna jedna stavajici trasa, aby bylo mozné ucit
novou trasu. Viz EDITACE/ODSTRANENI TRAS.

POZNAMKA: Kazda znacka vychozi polohy mdze
ulozit az 26 tras. V okné trasy znacky vychozi polohy
se zobrazi dvanact tras. Pomoci Sipek v okné mdzete
prechazet na dalsi vybéry.
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6. Aktivujte tlacitko 1-Step a vyberte poZadované
moZznosti CiSténi.

Teach Route Via Area Fill

E1

=

Tap button located right below the
display, 1o lower scrub deck when going
around the area that needs to be cleaned

Push rebot around perimeter and
the robot will fill in the route
automatically

To begin, move machine

POZNAMKA: Pokud tlagitko 1-Step nebude stisknuto,
trasa bude uloZena bez aktivovanych ¢isticich systémd.

7. Tlacte stroj po obvodu ciSténé plochy. U¢eni
vyplnéni oblasti — stroj se bude ucit za jizdy, na
obrazovce se zobrazi zdznam trasy spolu s ¢asem,
ktery jste na trase dosud stravili.

POZNAMKA: P#i uéeni nové trasy zahrnujici oblasti,
které se nemaji Cistit, stisknéte tlacitko pro 1stupriové
¢isténi priblizné 120 palcu (3 048 mm) pred dosazenim
oblasti, abyste zvedli ¢istici hlavu a stiraci liStu. Jakmile
oblast prejedete, opétovnym stisknutim tlacitka pro
1stupriové cisténi spustte cistici hlavu a stiraci liStu
dold. Navigaéni software BrainOS si p/i provozu

v automatickém rezimu bude pamatovat, kde na trase
byly Eistici systémy zvednuty a spustény.

POZNAMKA: Vyhybejte se oto¢enim o 180 stuprid.
K otoc¢eni o 180 stuprit vyZzaduje stroj minimalné
60 palcd (1 520 mm).

POZNAMKA: Vyhybejte se ostrym rohim. K objeti rohu
vyZaduje stroj minimalné 36 palct (914 mm).

POZNAMKA: Vyhybejte se izkym mistim. K prdjezdu
v ulickach a mezi regaly vyZaduje stroj prostor o Sifce
minimalné 28 palcd (711 mm).

PRO BEZPECNOST: Pracuje-li stroj v automatickém
rezimu, Cistéte pouze rovné a tvrdé povrchy
o sklonu 2 % nebo mensSim.

8. Pokracujte ve vyuce nového vyplnéni oblasti a
ukongete ji na znacéce vychozi polohy nebo vybérem
ikony close v pravém rohu obrazovky uzivatelského
rozhrani zaviete okno a ukoncéete vyuku trasy.

POZNAMKA: Chcete-li novou trasu zrusit, klepnéte

na dotykové obrazovce uZivatelského rozhrani na
CANCEL. Dotykova obrazovka uZivatelského rozhrani
zobrazi Cancel Teach?.Klepnutim na Yes zruSite trasu
a vratite se do hlavni nabidky. Klepnutim na No se
vratite k u¢eni nové trasy.

9. Po dokonéeni trasy vyplnéni oblasti vyberte tlaitko
Save AREA FILL.

10. Vratte se k znacce vychozi polohy a znovu ji
naskenujte, abyste trasu ulozili.

POZNAMKA: Novou trasu ¢isténi nelze ulozit, dokud
stroj podruhé nenaskenuje stejnou znacku vychozi
polohy na stejném fyzickém misté.
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11. B&hem ukladani je zobrazen& obrazovka Saving
Area Fill... .

Teach Route Via Area Fill
E1

Ul

Saving Route A

Do NOT turn the machine OFF.

POZNAMKA: Pokud se na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani zobrazi Route Failed to Save,
klepnéte na TEACH a zopakujte celou proceduru uceni
trasy cisténi.

POZNAMKA: Pokud stroj precte nespravnou vychozi

polohu, zobrazi se chybova zprava s pokyny, ke které
vychozi poloze je tfeba prejet.

POZNAMKA: Klepnete-li na SAVE bez pAirazeni Stitku
k trase, pro uloZzenou trasu se zobrazi vychozi nazev
<NO LABEL>.

12. Zadejte nazev ulozené trasy.

POZNAMKA: Stitky trasy mohou mit maximalné 40
znakd.

13. Trasa je uloZzena s novym nazvem.

14. Vyberte moZnost Done.

UCENi BODU ZAJMU (POI)

Body zajmu (POI) umoznuji stroji autonomni navigaci
na konkrétni predem definovana mista misto toho,
aby se vZdy vracel na znacku vychozi polohy. Pfedem
definované body zajmu (POI) zahrnuji:

- Nabijeci oblasti: misto, kam se stroj vrati, kdyz se
akumulator vybije pod ur€itou Uroven.

- Oblasti vypousténi/pInéni: misto, kam se stroj
vrati, pokud je sbérna nadrz plna nebo nadrz na
roztok prazdna.

1. Stisknéte TEACH POIL.

Teach Route
Select teaching method.

Use this method if you Use this method if you
want robot to follow want robot to fill in want robot to return to
between aisles or large open floor area dedicated area when

objects eplenishment is needed
B i)

g

Teach Area Fill ( Teach POI )

Use this method if you

2. Pred ucenim stroje se zobrazi varovani ohledné
eskalatoru. Stisknéte CONTINUE.

POZNAMKA: Je-li stroj pfipojen k doplrikové dokovaci
stanici, po stisknuti tlacitka se automaticky uvolni. Viz
DOKOVACI STANICE.
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3. Zatlacte stroj k poZzadované znacce vychozi polohy 7. \Vyberte typ kategorie bodu zajmu. Vyberte v8echny
a umistéte stroj tak, aby predni kamera byla platné moznosti.
nejméné 24 palct (610 mm) od znacky vychozi
polohy. Viz UMISTOVANI STROJE U ZNACKY
VYCHOZIi POLOHY.

Teach Point of Interest
&1

Select all that apply.

Charging Area Dump/Fill Area

POZNAMKA: Bod zajmu prostoru nabijeni je uréen
pouze pro stroje vybavené zabudovanou nabijeckou.

4. Stroj zagne automaticky skenovat znacku vychozi 8. Vybérem moznosti ,Done” ulozte bod zajmu.
polohy, jak je znazornéno na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani. Neni-li stroj schopen
naskenovat znac¢ku vychozi polohy, dotykova Teach Point of Interest
obrazovka uZivatelského rozhrani zobrazi chybové &

e . . - < N Select all that apply.
hlaSeni s navrhy, jak problém vyfesit.

5. Presurite stroj do vyhrazené oblasti, ktera bude
bodem zajmu.

Charging Area Dump/Fill Area

6. Vyberte moznost ,Add Point of Interest".

POZNAMKA: Pokud se bod zajmu neuloZi, zkuste jej
znovu pridat a uloZit.
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POZNAMKA: UloZeny typ bodu z&jmu mdze mit pouze 11. Mista zajmu se uloZi a zobrazi se na mapé trasy.
jedno uloZené umisténi. Pokud je vybran existujici
uloZeny typ bodu zajmu, uZivatel je vyzvan k prfepsani
existujiciho umisténi bodu zajmu.

Teach Point of Interest
1

o

Saving Point of Interest(s).

Do NOT turn the machine OFF.

9. Presurite stroj na dalSi mista bod( zajmu a opakujte
proces ukladani.

POZNAMKA: Pokud se bod zajmu neuloZi, zkuste jej
ulozit a pokus opakujte.

10. Vratte stroj na znacku vychozi polohy a znovu ji
naskenuijte, abyste dokondéili u¢eni bodt zajmu.

POZNAMKA: P#i pfstim vybéru trasy ke spusténi se na
mapé lokality zobrazi uloZzené body zajmu.
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PRIPOJENI TELEFONU K ROC

PFed spusténim trasy ¢iSténi v automatickém rezimu se
doporucuje, aby obsluha sparovala svdj mobilni telefon
s aplikaci Brian OS Mobile.

Po pfipojeni k mobilni aplikaci BrainOS bude zafizeni
ROC odesilat do aplikace zpravy, kdykoli zafizeni narazi
na vystrahu a/nebo kdyz je trasa dokoncena. Pfipojeni

k ROC prostfednictvim mobilni aplikace BrainOS
umoznuje, aby se ke stroji pfipojilo vice uzivatelu
najednou.

1. Otocte spinacem zapnuti/vypnuti do polohy
zapnuto.

2.V hlavni nabidce na dotykové obrazovce
uzivatelského rozhrani klepnéte na ikonu nabidky
SETTINGS. Zobrazi se nabidka SETTINGS.

3. Klepnéte na MOBILE ALERTS.

POZNAMKA: Obrazovka mobilni aplikace s QR kédem
se zobrazi také, kdyzZ obsluha spusti uloZenou trasu.

4. Nainstalujte si mobilni aplikaci BrainOS z obchodu
Google Play nebo App Store v systému iOS.

5. Otevrete mobilni aplikaci BrainOS a sparujte ji se
strojem naskenovanim QR kaédu.
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PROCHAZENI AUTOMATICKE TRASY CISTENI
(software BrainOS)

Jakmile stroj naucite jednu nebo vice tras ¢iSténi a
ulozite je, stroj mlZe pracovat v automatickém rezimu.
Pfi prochazeni trasy v automatickém rezimu maze byt
sparovany mobilni telefon velmi uzite€énym nastrojem.
Viz ROC: CENTRUM PRO AUTOMATICKE FUNKCE
(ROBOT OPERATIONS CENTER) (Software BrainOS).

1. Otocte spinacem zapnuti/vypnuti do polohy
zapnuto.

2. Jakmile se na dotykové obrazovce uzivatelského
rozhrani objevi hlavni nabidka, klepnéte na AUTO-
CLEAN.

<=

POZNAMKA: Je-li stroj pfipojen k doplrikové dokovaci
stanici, po stisknuti tladitka se automaticky uvolni. Viz
DOKOVACI STANICE.

3. Zatlacte stroj k pozadovanému kédu vychozi
polohy a umistéte stroj tak, aby predni kamera
naskenovala kéd vychozi polohy (viz UMISTOVANI
STROJE U KODU VYCHOZI POLOHY). Stroj
zaCne automaticky skenovat, jak je znazornéno na
dotykové obrazovce uZivatelského rozhrani.

4. Nastavte fiditka do sklopené polohy.

—A

S

POZNAMKA: Pro spusténi uloZzené trasy musi byt
fiditka uzamcena ve sklopené poloze. Pokud jsou riditka
v jedné ze dvou snizenych poloh, zobrazi se oznameni.

5. Zobrazi se seznam vSech existujicich tras pro
naskenovanou znacku vychozi polohy.

6. Vyberte trasy CiSténi, které chcete spustit. Trasy
¢isSténi budou provedeny jedna za druhou ve
vybraném pofadi, jak je zndzornéno v rohu kazdé
zvolené trasy.

7. Chcete-li trasy ¢Cisténi odstranit nebo zménit jejich
poradi, zruSte jejich vybér opétovnym klepnutim.
Cislo trasy ¢isténi zeSedne a v&echny ostatni
vybrané trasy budou precislovany.
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8. Trasu Cisténi znovu vyberte. Bude pfidana a obdrzi 12. Zatimco stroj provadi trasu cisténi, zobrazi se

noveé ¢islo jako posledni trasa ke spusténi. obrazovka cleaning in progress.
9. Je-linutné, aby stroj projel stejné trasy vicekrat 13. V pfipadé potreby stisknéte tlacitko Pause pro
(cyklovani trasy), vyberte tlacitko route repeat. preruSeni trasy cisténi.

<=

POZNAMKA: Vicenasobné projeti trasy Ize zvolit jak pro  14. Stisknutim tlagitka Start pokraduijte v gisténi.
jednu trasu, tak pro vice tras.

10. Pfed zahajenim provozu se zobrazi kontrolni
seznam s pfipominkovymi videi, kter& pomohou
obsluze nastavit stroj pro provoz. Vyberte Play
Video na kazdé polozce kontrolniho seznamu,
abyste si mohli prohlédnout jednotliva videa.

<=

15. V pripadé potfeby upravte nastaveni €iSténi oblasti,
které chcete vyistit. Viz NASTAVENI REZIMU
CISTENI.

16. Vyjméte kli¢ ze spinace zapnuti/vypnuti, aniz byste
kli¢ otocili do polohy vypnuto. Automaticka trasa tim
nebude naruSena a zabranite odcizeni nebo ztraté

11. Naskenujte QR kdéd pomoci mobilni aplikace klice.
BrainOS a sparujte stroj s mobilnim telefonem. Viz
gast PRIPOJENI TELEFONU K ROC.
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17

POZNAMKA: Vicenasobné projeti trasy Ize zvolit jak pro

. Je-li nutné, aby stroj projel stejné trasy vicekrat
(cyklovéni trasy), vyberte tlacitko cyklu.

jednu trasu, tak pro vice tras.

18

19.

. Pfi zahajeni automatického provozu zafizeni
zkontrolujte kvalitu ¢isténi a ujistéte se, Ze vSechny
soucésti funguji spravné.

Pokud je tfeba upravit nékterou z funkci ¢isténi,
stisknéte tlacitko pause, ¢imz pfistroj pozastavite.
Na dotykové obrazovce uzivatelského rozhrani se
zobrazi Paused: Chcete-li pokra€ovat, klepnéte
naikonu Start/Pause.

<=

20. Provedte potfebné zmény stiracich list, tlaku

kartéce a pratoku roztoku.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

Stisknéte tlacitko play pro obnoveni trasy v
robotickém rezimu. Zkontrolujte kvalitu ¢isténi a
ujistéte se, Ze vSechny soucasti funguji spravné.

Kdy?z stroj projizdi trasu v robotickém rezimu,
dotykovy displej uzivatelského rozhrani se uzamkne
a zobrazi npis Cleaning... a také smér, kterym
stroj projizdi, €as straveny na trase a celkovy ¢as,
ktery by méla trasa v robotickém rezimu trvat.

Pokud bylo vybrano opakovani trasy, stroj bude
sledovat pocet tras, které stroj opakoval. Pro
zobrazeni stisknéte tlacitko pause, ¢imz stroj
pozastavite.

Po dokoné&eni opakovani trasy jej zruSite opétovnym
vybérem tlacitka route repeat. Vyb&rem moznosti

yes ovéfite zruSeni opakovani trasy.

Stisknéte tlacitko pause pro obnoveni trasy v
robotickém rezimu. Stroj bude pokracovat po
aktualni trase a zastavi na zna¢ce vychozi polohy.

Dotykovéa obrazovka uZivatelského rozhrani je
béhem automatického rezimu deaktivovana. Pokud
se ji dotknete, zobrazi se zprava o deaktivované
obrazovce. Chcete-li obrazovku uZivatelského
rozhrani znovu pouzit, pozastavte stroj pomoci
tlacitka start/pauza.

Dojde-li béhem automatické trasy k vyzadani
asistence, stroj se automaticky pozastavi a na
dotykové obrazovce uzivatelského rozhrani

se zobrazi vyzva k asistenci spolu s kroky pro
vyfeSeni problému. Je-li telefon sparovan s centrem
ROC, centrum odesle na telefon textovou zpravu

s vystrahou. Viz SYSTEMOVE ZPRAVY.
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31. Jakmile stroj dokonci automatickou trasu, na
dotykové obrazovce uZivatelského rozhrani se

POZNAMKA: Vyzada-li si stroj asistenci opakované na
stejném misté na trase cisténi, i kdyZ zde nejsou zadné

prekazky, mdze se jednat o vliv prostfedi. Napfiklad
odraz, ktery zptsobi, Ze stroj zaznamend prekazku
na trase cisténi. Potfebujete-li pomoc s vyfeSenim
problému, kontaktujte zdkaznicky servis a uvedte
Cislo kdédu vychozi polohy, pismeno trasy, podezrelou

oblast a (pokud moZzno) také snimky toho, co stroj vidi.

Zékaznicky servis mdze byt schopen na délku upravit
trasu pro dosazeni lepSich vysledkd.

28. Je-li nutné stroj restartovat po zastaveni z diivodu
zadosti o0 asistenci, zkontrolujte kvalitu ¢iSténi a
ujistéte se, ze vSechny soucasti funguji spravne.

29. Chcete-li trasu zrusit, zaviete okno trasy dotykem
X v rohu na dotykovém displeji uZivatelského

rozhrani.

30. Zkontrolujte, zda ma byt trasa zruSena.

32.

33.

34.

zobrazi COMPLETE a informace o trase, doba
strdvend na trase a mapa trasy, ktera ukazuje
vycCisténé oblasti. Klepnutim na tlacitko DONE se
vratite do hlavni nabidky.

& 1043

¥ Completed
G171 | 34m 3s
6of &

= Tools 43m 34s

#+ Kitchen 34m 30s

o

4' Bath 10m 3s

& Grocery 14m 30s

1
2
3
4. ¥t Dining 4m 30s
5.
6.

North 3
® 5m 30s W Traincdpatn [l completed Path

Pokud bylo spusténo vice tras, na jednotliva
oznameni o dokonceni trasy se pfesunete pomoci
Sipek.

Chcete-li v automatickém rezimu spustit dalSi trasu
¢isténi, klepnéte na RUN ROUTE (viz pfedchozi
kroky).

Po dokonéeni ¢isténi odjedte se strojem na uréené
parkovaci misto, vlozte kli¢ do spinace zapnuti/
vypnuti a otocte spinac¢em zapnuti/vypnuti do
polohy vypnuto.

POZNAMKA: Pokud se pouziva doplrikova dokovaci
stanice, stroj se do ni po dokonéeni trasy automaticky
pfipoji. Viz DOKOVACI STANICE.
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HISTORIE AUTONOMNI TRASY 4. Stisknéte VIEW ROUTE HISTORY.

Historii autonomni trasy Ize pouzit ke kontrole tydennich
autonomnich tras (Gislo znacky vychozi polohy, trasa,
Cas spusténi trasy a délka prubéhu trasy) daného stroje.

1. V hlavni nabidce stisknéte ikonu nabidky
SETTINGS a prejdéte do nabidky SETTINGS.

5. Objevi se obrazovka WEEKLY HISTORY. Klepnutim
na pozadovanou trasu zkontrolujete historii ¢iSténi.

2. Klepnéte na ROUTES.

Vedle symbolu znacky vychozi polohy je zobrazeno
Cislo znacky vychozi polohy, trasa, ¢as spusténi
trasy a délka priibéhu trasy. Datum, kdy byla trasa
spusténa, je zobrazeno nad informacemi o trase.
Klepnutim na tlac¢itko BACK se vratite do nabidky

3. Stisknutim zna&ky vychozi polohy zobrazite ulozené SETTINGS.

trasy. S .
4 6. Zavrete okno historie tras dotykem ikony X v rohu

na dotykové obrazovce uzivatelského rozhrani.

—
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VYUKOVE CENTRUM 3.

Vyukové centrum obsahuje kratka vyukova videa pro
Skoleni a Ukoly kazdodenni a pravidelné udrzby.

1. V hlavni nabidce se dotknéte moznosti LEARNING
CENTER.

4.
2. Karta QUICK START obsahuje videa nejbéznéjsich
Ukold. Klepnéte na video a zobrazte jej.
5.

Okno videa se rozSifi na celou obrazovku pro
prehravéani videa. Zavrete okno video dotykem ikony
X v rohu na dotykové obrazovce uZivatelského
rozhrani.

Karta VIDEO LIBRARY obsahuje vSechna dostupna
videa stroje.

Karta TROUBLESHOOTING obsahuje seznam
moznych problému, se kterymi se miZe obsluha
setkat. Klepnéte na potfebné téma feSeni probléma.
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6. Na karté TROUBLESHOOTING se zobrazi seznam TLACITKO MAINTENANCE
potfebnych oblasti a moznych feSeni. Klepnutim na

tlagitko PLAY VIDEO zobrazite video. Tlacitko MAINTENANCE je rychly odkaz na videa o

pravidelné udrzbé uloZena ve videotéce vyukového
centra. Na tlacitku Maintenance se zobrazi upozornéni,
ktera obsluze pfipomenou nutnost provedeni udrzby.

1. V hlavni nabidce klepnéte na tla¢itko
MAINTENANCE.

m Teach Routes % Maintenance
7. Karta SEARCH umoZriuje obsluze zadat vyrazy a

vyhled4 je ve vyukovém centru a zobrazi vysledky.

Q Learning Center YA L.arguage
= nglist

2. Vybérem ikony oznameni oteviete seznam
oznameni o udrzbé.

3. Kliknutim na oznameni jej otevrete.
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4. Kliknutim na tla¢itko Maintenance otevrete okno
Maintenance, kde uvidite poloZzky kazdodenni
udrzby a udrzby provadéné kazdych 50 hodin.

5. Vyberte poZadované video Udrzby v sekci udrzby ve
videotéce vyukového centra.

X6 ROVR 4019049 (12-2025)

57



OBSLUHA

EDITACE/ODSTRANEN| TRAS 4. Na dotykové obrazovce uzivatelského rozhrani jsou
1.V hlavni nabidce stisknéte ikonu nabidky zobrazeny vSechny existujici trasy pro vybranou
SETTINGS a prejdéte do nabidky SETTINGS vychozi polohu. Klepnéte na trasu, kterou chcete
' upravit.
2. Klepnéte na ROUTES. . . .
5. Klepnéte na EDIT LABEL a zadejte nebo zménte

nazev ulozené trasy.

3. Chcete-li zobrazit dostupné trasy, které Ize v dané

oloze upravit, vyberte poZzadovanou vychozi . . . -
Eolohu P 4 P 4 POZNAMKA: Klepnete-li na SAVE bez prifazeni Stitku
' k trase, pro uloZzenou trasu se zobrazi vychozi nazev
<NO LABEL>.

6. Zadejte nazev ulozZené trasy.

POZNAMKA: Je-li stroj naprogramovan na vicero

vychozich poloh, budou vychozi polohy na dotykové

obrazovce uzivatelského rozhrani uvedeny

v chronologickém poradi od nejniZsi po nejvyssi. POZNAMKA: Stitky trasy mohou mit maximalné 40
znakd.
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7. Chcete-li zvolenou trasu ze stroje trvale odstranit,
klepnéte na DELETE ROUTE.

8. Klepnutim na tlagitko YES potvrdite odstranéni
trasy a zvolenou trasu trvale odstranite.

POZNAMKA: Odstranénou trasu nelze softwarem
nacist. Je-li trasa odstranéna nahodou, musi byt
naudena znovu (viz UCENI NOVE TRASY).

POZNAMKA: Klepnutim na NO zru$ite odstranéni trasy.

9. Okno trasy zavrete dotykem X v rohu na dotykové
obrazovce uzivatelského rozhrani, ¢imz se vréatite
do nabidky SETTINGS.
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VYPOUSTENI A CISTENI NADRZE

Po dokongéeni &iSténi je nutné sbérnou nadrz vypustit a
vycistit. Poté maze byt naplnéna nadrz pro roztok pro
dalsi ¢isténi.

1. Odvezte zafizeni k odpadni vypusti pro roztok.
2. Vypnéte zafizeni spinacem ON/OFF.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

3. Uvolnéte vypustni hadici sbérného zasobniku. Drzte
hadici smérem vzh(ru, vyjméte zatku a poté hadici
pomalu sklorte do vypusti na podlaze nebo do
vylevky.

e

Zdvihnéte kryt shérného zasobniku. Vyplachnéte
vnitfek sbérné nadrze Cistou vodou.

VAROVANI: Hoflavé materialy mohou
zpusobit vybuch nebo poZar. V nadrzich
nepouzivejte hoflavé materialy.

POZNAMKA: Nepouzivejte paru pro &isténi nadrze.
Nadmérné teplo mdze posSkodit nadrze a soucasti a
zneplatnit zaruku poskytovanou vyrobcem.

5. Kazdy mésic nebo po kazdych 50 hodinach provozu
vloZzte trysku hadice do odsavaci hadice, abyste z ni
oplachli vSechny necistoty.
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6. Oplachnéte plovakové ¢idlo uvniti shérného
zasobniku.

—> =

9. Misku na nedistoty vyjméte ze shérné nadrze a
misku vyprazdnéte/vyplachnéte.

7. Mési¢éné nebo po kazdych 50 hodinach provozu
otfete sitko vysavace, abyste odstranili veSkeré
necistoty, které se v ném mohou zachytit.

10. Misku na nedistoty vratte zpét do shérné nadrze.

POZNAMKA: Nepotrfebujete-li stroj po vypusténi
sbérné nadrze okamzité znovu pouzit, ponechte kryt

8. Vyméiite zatku vypoustéci hadice regeneracni shérmé nadrze otevreny, aby mohl jeji vnitiek uschnout.
nadrze a zavéste vypoustéci hadici zpét na stroj. Nechate-li vnitfek sbérné nadrze uschnout, pfedchazite
Zajistéte vypoustéci hadici v pfichytkach vypoustéci  tim vzniku plisni uvnit? nadrze.
hadice.

. 11. Zkontrolujte vnitfek nadrze na roztok, zda zde
POZNAMKA: Ujistéte se, Ze je vypoustéci hadice nejsou nanosy disticiho prostedku nebo vodnich
bezpecné upevnéna ve sponach vypoustéci hadice, aby usazenin. Pokud zde né&kterou z usazenin
neprekazela senzordm stroje. naleznete, pokradujte k nasledujicimu kroku a

vycistéte nadrz na roztok.
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12. Povolte svorku vypoustéci hadice nadrze na roztok.
Odpojte ze stroje vypoustéci hadici nadrze na
roztok a hadici pomalu sklorite k vypusti v podlaze.

13. Sejméte vicko z nadrze na roztok.

14. Vnitfek nadrze na roztok vyplachnéte Cistou vodou.

15. Vypoustéci hadici nadrze na roztok pfipojte zpét
k nadrzi na roztok. Utdhnéte svorku vypoustéci
hadice.

16. Mésicné nebo po kazdych 50 hodinach provozu
vyjméte a zkontrolujte filtry nadrze na roztok
zapojené do fady za sebou. V pfipadé potreby je
vycistéte. Jsou-li poSkozeny, vymeérite je.

Y

17. Filtry nadrze na roztok zapojené do fady za sebou
nainstalujte zpét do stroje.

18. Nasadte vicko zpét na nadrz na roztok.

POZNAMKA: Nepotfebujete-li stroj po vypusténi
nadrZe na roztok okamzité znovu pouzit, nevracejte
ihned vicko na nadrz na roztok, aby mohl jeji vnitfek
uschnout. Nechate-li vnitfek nadrze na roztok uschnout,
predchazite tim vzniku plisni uvnit? nadrze.
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SYSTEMOVE ZPRAVY

VYSTRAHY — MANUALNI REZIM

Dojde-li béhem provozu v manudalnim rezimu

k mechanickému/elektronickému problému se strojem,
obsluha bude upozornéna vystrahou. Kritické vystrahy
vyZaduji, aby obsluha stroj zastavila. B&Zné vystrahy
umozni obsluze pokracovat v provozu stroje.

Klepnutim na Sipky rozbalte okno upozornéni a zobrazte
pokyny k vymazani upozornéni.

Chcete-li indikatory vystrahy vynulovat, postupujte podle
pokynU ve zpraveé vystrahy a odstrante pficinu vystrahy.
Indikator vystrahy se resetuje po novém spusténi stroje.

Vystrahy jsou také signalizovany prostrednictvim zvonku
upozornéni na vystrahu. Pfi vystraze se na zvonku
upozornéni zobrazi ¢ervena tecka. Stroj mdze mit vice
vystrah. Dotykem zvonku upozornéni oteviete seznam
vystrah stroje.

Je-li nutné stroj restartovat po zastaveni z divodu
vystrahy, zkontrolujte kvalitu CiSténi a ujistéte se, ze
vSechny soucasti funguji spravné.
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ASISTENCE — AUTOMATICKY REZIM

Dojde-li béhem provozu v automatickém rezimu

k mechanickému/elektronickému problému se strojem,
bude vyzadana asistence obsluhy a stroj se zastavi. Je-
li aktivovana zadost o asistenci, vSechny funkce ¢isténi
jsou deaktivovany. Po zadosti o asistenci je mozné
strojem manualné pohybovat, ale vSechny funkce &isténi
jsou deaktivovany.

POZNAMKA: Pokud stroj po asistenci pfesouvate rucné,
zkontrolujte, zda v oblasti nestoji voda nebo roztok.
Provedte vycisténi plochy podle potreby.

Po instalaci systému BrainOS do telefonu a jeho
sparovani s ROC se do sparovaného telefonu odesle
asistenéni zprava a informace o poloze zafizeni.

Dotykem Sipek rozbalte asistenéni zpravu a zobrazte
asistenéni zpravu a kroky k vyfeSeni problému

Zadost o asistenci vyFeste podle pokyn(i na obrazovce.
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Pomoci niZze uvedené tabulky Zadosti o asistenci urCete
pricinu a feSeni Zadosti.

Je-li nutné stroj restartovat po zastaveni z diivodu
zé&dosti o asistenci, zkontrolujte kvalitu CiSténi a ujistéte
se, ze vSechny soucasti funguji spravne.

Asistence PFiginy Resenf
111 Chyba stroje 1. Vypnéte stroj.
2. Vyckejte 15 sekund.
3. Zapnéte stroj.
4. Jestlize problém pretrvava, kontaktujte manazera.
112 Stroj nemdze najit 1. Ujistéte se, Ze je cesta volna.
cestu vpred 2. Zatlacte stroj pres vSechny prekazky a pokracujte v jizdé.
3. Jestlize problém pretrvava, kontaktujte manazera.
113 Stroj nemuze najit 1. Ujistéte se, Ze je cesta volna.
cestu vpred 2. Pokud je stroj mimo svou drahu, posurite jej do sméru zvyraznéné
drahy.
3. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
114 Prekazky stroje 1. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou zadné prekazky.
2.V pfipadé potfeby senzory vycistéte.
3. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.
4. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
115 Chyba stroje 1. Restartujte stroj.
2. Jestlize problém pretrvava, kontaktujte manazera.
116 Stroj potfebuje pomoc | 1. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou zadné prekazky.
2.V pfipadé potfeby senzory vygistéte.
3. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.
4. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
200 Plna nadrz na 1. Vypustte sbérnou nadrz.
vysavanou tekutinu 2. Vratte stroj zpét na trasu.
3. Pokud chcete pokracovat, stisknéte tlacitko Start/Pause.
201 Nadrz na vodu je 1. Naplnte nadrz na roztok.
prazdna 2. Vratte stroj zpét na trasu.
3. Pokud chcete pokracovat, stisknéte tlacitko Start/Pause.
202 Karta¢ neni 1. Zkontrolujte, zda je karta¢ spravné nainstalovan a zajistén.
nainstalovan 2. To resume, press the Start/Pause button.
204 Zvedani Cistici ploSiny | 1. Restartujte stroj.
se nezdatfilo 2. Jestlize problém pretrvava, kontaktujte manazera.
217 Stroj potfebuje pomoc | 1. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou zadné prekazky.
2.V pripadé potifeby senzory vycistéte.
3. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.
4. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
500 Bylo stisknuto tlacitko | 1. Zkontrolujte prostfedi a stroj.
nouzového zastaveni | 2. Uvolnéte tlagitko nouzového zastaveni otocenim ve smeéru
hodinovych rucicek.
3. Chcete-li pokracovat v pfedchozi akci, klepnéte na tlacitko Start.
510/513/514 Stroj potfebuje pomoc | 1. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou zadné prekazky.
2.V pfipadé potfeby senzory vygistéte.
3. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.
4. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
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Asistence PFiginy Reseni
604 Akumulator je téméf | 1. ZrusSte trasu.
vybity 2. Zatlacte stroj k nabijeci stanici.
3. Nabijte akumulatory.
651 Stroj potfebuje pomoc | 1. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou Zadné prekazky.
2.V pripadé potfeby senzory vycistéte.
3. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlac¢itko Start/ Pause.
4. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
801 Chyba stroje 1. Restartujte stroj.
2. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.
802 Otocte klickem 1. Otocte klickem do polohy ON a pokracujte v praci.
803 Obtokova rukojet’ v 1. Uvolnéte nebo sklopte rukojet a pokracujte v praci.
poloze ON
804 Je pfipojena 1. Pfed pouZzitim odpojte stroj od externi nabijecky.
nabijecka
805 Chyba ovladace 1. Restartujte stroj.
stroje 2. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.
806 Chyba stroje 1. Restartujte stroj.
2. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.
807/810 Chyba ovladace 1. Restartujte stroj.
stroje 2. Pokud problém pretrvava, odpojte a znovu zapojte baterii nebo se
obratte na svého manaZera a oteviete servisni listek.
812 Spousténi gistici 1. Restartujte stroj.
ploSiny se nezdafrilo 2. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.
813/814 Chyba stroje 1. Restartujte stroj.
2. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.
850 Prekazky stroje 1. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou zadné prekazky.
2.V pfipadé potfeby senzory vycistéte.
3. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.
4. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
6511/6513 Stroj potfebuje pomoc | 1. Ujistéte se, zZe v blizkosti stroje nejsou Zadné prekazky.
2.V pfipadé potfeby senzory vycistéte.
3. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlagitko Start/ Pause.
4. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
6514 Chyba stroje 1. Restartujte stroj.
2. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.
6515 Stroj potfebuje pomoc | 1. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou Zadné prekazky.
2.V pripadé potfeby senzory vycistéte.
3. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.
4. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.
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Asistence

Priciny

eSeni

8740/8750

Stroj potfebuje pomoc

. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou zadné prekazky.

.V pripadé potifeby senzory vycistéte.

. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.

. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.

8800

Chyba senzoru stroje

NEFEIA~WNRP| D

. Restartujte stroj.
. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.

8900

Stroj potfebuje pomoc

. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou Zadné prekazky.

.V pfipadé potfeby senzory vycistéte.

. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.

. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manaZzera.

9500

Chyba senzoru stroje

NRFRI|IB_WNPFP

. Restartujte stroj.
. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.

9600

Stroj potfebuje pomoc

. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou zadné prekazky.

.V pfipadé potfeby senzory vycistéte.

. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.

. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.

10001

Chyba stroje

NEPID_WDNPE

. Restartujte stroj.
. Pokud problém pretrvava, obratte se na svého manazera.

40002/60001/
60002

Stroj potfebuje pomoc

A WN P

. Ujistéte se, Ze v blizkosti stroje nejsou zadné prekazky.

.V pfipadé potfeby senzory vycistéte.

. Chcete-li pokracovat, stisknéte tlacitko Start/ Pause.

. Pokud problém pretrvava, restartujte stroj nebo kontaktujte manazera.

POZNAMKA: Kontaktujte servisniho zastupce
spolec¢nosti Tennant a pozadejte o vSechny ostatni

chybové kody.

SYSTEMOVE CHYBY (AUTOMATICKY/MANUALNI

REZIM)

Pokud se zobrazi kod systémové chyby, vypnéte
stroj, pockejte 15 sekund a poté stroj znovu zapnéte.
Pokud chyba systému pretrvavé, okamzité kontaktujte

zéakaznicky servis.
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RESENi PROBLEMU

Problém

Pricéina

Reseni

Vlec¢eni vody -
nedostate¢né
nebo zadné
sbirani vody

Saci ventilator je vypnuty

Zapnéte tlacitko saciho ventilatoru

Opotfebované stiraci liSty

Otocte nebo vymeénte lopatky stiraci
liSty.

Ucpana saci hadice

Proplachnéte saci hadici

Znecistény saci filtr

Vycistéte filtr saciho ventilatoru

Tésnéni krytu saciho ventilatoru je
opotfebovany

Vymeénte tésnéni

Na stéradi jsou zachyceny necistoty

Odstrarite necistoty.

Saci hadice stiraci liSty nebo sbérné
nadrze je odpojena nebo poskozena

PFipojte nebo vymérite saci hadici

Kryt shérné nadrze neni Uplné uzavien

Zkontrolujte pficinu a uzavrete kryt

Saci ventilator se

Spina¢ saciho ventilatoru je vypnut

Zapnéte tlacitko saciho ventilatoru

pfivadéno malé
mnoZstvi roztoku

nezapina PIn& nadrz na vysavanou tekutinu Vypustte sbérnou nadrz.
Sbérna nadrz je naplnéna pénou Vyprazdnéte shérnou nadrz
Pouzijte menSi mnozstvi ¢isticiho
pFipravku
Cidlo ve shérné nadrZi je znegisténé Vycistéte nebo vymeérite Cidlo
nebo zalepené
Na podlahu je Prazdnéa nadrz na roztok Naplnte nadrz na roztok.

Prltok roztoku je vypnut

Zapnéte prutok roztoku

Vedeni pfivodu roztoku je ucpané

Proplachnéte vedeni pfivodu roztoku

nebo zadny

roztok Ucpany filtr nadrze na roztok. Vypustte zasobnik, vyjméte filtr
zasobniku pro roztok, vycCistéte a
nasadte zpét

Nedostate¢né Tlacitko pro 1stupriové ¢isténi neni Zapnéte Tlacitko pro 1stupriové cisteni

cisténi. zapnuté

Pouzivaji se nespravné kartace nebo
nespravny Cistici prostfedek

Kontaktujte servisniho zastupce
spole¢nosti Tennant

PIna nadrz na vysavanou tekutinu

Vyprazdnéte shérnou nadrz

Prazdna nadrz na roztok

Naplrite nadrz na roztok.

Necistoty zachycené na Cisticich
kartacich nebo kotoucich

Odstrarite necistoty.

Opotrebovany cistici kartac

Vymeénte Cistici kartac

Nedostate¢né nabiti akumulatord.

Nabijte akumulatory, dokud se nabijecka
automaticky nevypne

Dokovaci stanice
XC1 nenabiji

Napdjeci kabel nabijecky neni zapojeny

Zapojte napajeci kabel do zasuvky

Kabel nouzového nabijeni neni zapojen

Zapojte kabel nouzového nabijeni

Nabijeci kontakty jsou znecisténé

Ocistéte kontakty stroje a dokovaci
stanice

Prekazky nebo necistoty v cesté

Odstrarite prekazky nebo necistoty

Znecisténa kamera nebo senzory

Ocistéte kameru a senzory
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KODY SERVISNIHO INDIKATORU

Kdyz zafizeni nebo nabijecka akumulatort zjisti
poruchu, za¢ne servisni indikator blikat. Bude
zobrazovat kéd poruchy, aby bylo mozné urcit problém,

jak je popsano nize.

N

Kod
Kontrolka poruchy na
LED obrazovce | Poruchovy
Vzor LCD stav Davod Oprava
Zadny 0x0000 FAULT_NONE
Zadny 0x0010 FAULT_PARK-
ING_BRAKE
0x0790 FAULT_SOLU- | 1. Prdzdn& nadrZ na roztok. | 1. Naplite nadrz na roztok.
TION_TANK_ 2. Problém se zapojenim, 2. Pokud neni n&drZ na roztok
EMPTY konektorem nebo spinatem | prazdna, zkontrolujte spinac
nadrze na roztok. nadrze a zapojeni.
0x0791 FAULT_RE- 1. PIna sbérna nadrz. 1. Vyprazdnéte sbérnou nadrz.
COVERY_ 2. Problém se zapojenim, 2. Pokud neni sbérna nadrz
TANK_FULL konektorem nebo spinaem | plnd, zkontrolujte spina¢ nadrze
sbérné nadrze. a zapojeni.
OxFF11 FAULT_LOW_ | 1. PFili§ nizké napéti baterie. | 1. Nabijte baterii.
BATTERY
OxFF12 FAULT_VERY_ | 1. Pfilis nizké napéti baterie. | 1. Nabijte baterii.
LOW_
BATTERY
OXFFFO FAULT_ESTOP | 1. Stisknuti tlaitka E-Stop. | 1. Vypnéte stroj otocenim klice.
2. Problém se zapojenim 2. Stisknéte a resetujte tlacitko
tlacitka E-stop. E-stop.
3. Zapnéte stroj otoCenim klice.
4. Pokud porucha pretrvava,
zkontrolujte pfipojeni kabelového
svazku mezi tlagitkem E-Stop a
ovladac¢em pohonu.
5. Vymeénite nebo opravte
postro;j.
6. Vymeénite tlacitko E-stop.
OXFFFF FAULT_UN-
KNOWN
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Kod
Kontrolka poruchy na
LED obrazovce | Poruchovy
Vzor LCD stav Duvod Oprava
0xF100 FAULT_CHAR- | 1. Chybovy stav nabijecky. 1. Kontaktujte servisni stfedisko.
GER_
GENERIC
0xF101 FAULT_CHAR- | 1. Nabije¢ka neni pfipojena | 1. Zkontrolujte pfipojeni kabel(.
GER_NO_ k soustavé akumulatoru. 2. Jestlize kéd poruchy
AKUMULATOR pretrvava, kontaktujte servisni
stfedisko.
0xF102 FAULT_CHAR- | 1. Nabije¢ka se prehfiva. 1. Nechte nabije¢ku
GER_ vychladnout. Pfesurite ji na
OVERHEAT dobre vétrané misto.
2. Jestlize porucha pretrvava,
kontaktujte servisni stfedisko.
0xF103 FAULT_CHAR- | 1. Porucha komunikace 1. Vypnéte a zapnéte stroj.
GER_ nabijecky. 2. Jestlize kod poruchy
CAN_LOST pretrvava, kontaktujte servisni
stfedisko.
0xF104 FAULT_CHAR- | 1. Baterie se spravné nen- 1. Kontaktujte servisni stfedisko.
GER_ abji
TIMER_
PHASE |
0x100B PORUCHA - 1. Cistici kartaée nebyly 1. Ujistéte se, Ze jsou oba
NEBYL DE- detekovany. Cistici kartace na svém misté a
TEKOVAN bezpeéné upevnény.
CISTICI 2. Jestlize kod poruchy
KARTAC pretrvava, kontaktujte servisni
stfedisko.
0x100C PORUCHA - 1. PFi plném zasunuti je 1. Ujistéte se, Ze pouzité Cistici
PREKROCENA | proud &isticiho motoru kartace jsou kompatibilni s mod-
DELKA neogekavané vysoky. elem stroje.
CISTICIHO 2. Odstrarite veSkeré provazky,
KARTACE pasky, plastové obaly nebo
jiné necistoty omotané kolem
¢isticich kartact nebo motord
Cisticich kartaca.
3. Jestlize kdéd poruchy
pretrvava, kontaktujte servisni
stfedisko.
0xF200 PORUCHA — 1. Dokovaci stanice odpo- 1. Vyjméte stroj z dokovaci
OBECNA jena. stanice.
PORUCHA 2. Zapojte dokovaci stanici.
DOKOVACI 3. Pripojte stroj k dokovaci
STANICE stanici v automatickém rezimu.
0xF202 PORUCHA - 1. Nabijecka se prehfiva. 1. Vyjméte stroj z nabijecky.
PREHRATI 2. Nechte nabije¢ku vy-
DOKOVACI chladnout.
STANICE Jestlize porucha pretrvava, kon-
taktujte servisni stredisko.
0xF203 PORUCHA - 1. Manualni pfipojeni doko- | 1. Vyjméte stroj z dokovaci
POKUS vaci stanice neni mozné. stanice.
O MANUALNI 2. Pfipojte stroj k dokovaci
REZIM DOKO- stanici v automatickém rezimu.
VACI STANICE
SELHAL
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0xF204 PORUCHA — 1. Dokovaci stanice odpo- 1. Vyjméte stroj z dokovaci
CHYBA VYP- jena. stanice.
NUTI NABIJECI 2. Zapojte dokovaci stanici.
STANICE 3. Pripojte stroj k dokovaci

stanici v automatickém rezimu.

POZNAMKA: Ohledné vSech ostatnich chybovych
kédua kontaktujte servisniho zastupce spoleénosti
Tennant.
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. 2. Stroj automaticky opusti dokovaci stanici.
DOPLNKY
DOKOVACI STANICE
Dokovani je proces, pfi kterém se stroj automaticky vrati
do nabijeci stanice, aby dobil akumulatory. Pfi ur€ovani
polohy a zarovnani s dokovaci stanici se stroj spoléha
na 3D lidar a znacku vychozi polohy na dokovaci stanici.
3. Stroj naskenuje znac¢ku vychozi polohy.
PROCES DOKOVANI
1. Na konci Cisticiho cyklu se stroj zastavi pred
dokovaci stanici.
2. Stroj automaticky naskenuje znacku vychozi polohy
na dokovaci stanici.
3. Stro! se au,t_orqatlcky pfipoji k dokovaci stanici a 4. Vyberte pozadovanou trasu (trasy).
zahdji nabijeni.
5. Vybérem moznosti RUN zahajte ¢isténi.

4. Nabijec¢ka akumulatoru se vypne po dokonéeni
cyklu nabijeni. Stroj zUstane v dokovaci stanici az
do dalSiho &isticiho cyklu.

ZAHAJEN] CISTICIHO CYKLU
1. Vyberte moZnost AUTO_CLEAN.

N

6. Po dokonéeni CiSténi se stroj automaticky vrati do
dokovaci stanice.
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MANUALNI DOKOVANI STROJE

Dokovani stroje Ize provést manudalné, pokud je nutné
stroj vratit do dokovaci stanice pfed koncem ¢isticiho
cyklu.

POZNAMKA: NEZASOUVEJTE stroj do nabijecich
konektord, stroj se musi k dokovaci stanici pfipojit
automaticky.

1. Presunte stroj k dokovaci stanici a zarovnejte ho se
znackou vychozi polohy na dokovaci stanici.

2. Vyberte moznost GO TO DOCK.

3. Stroj se automaticky pfipoji.
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UDRZBA

PREHLED UDRZBY

Nize uvedena tabulka uvadi zodpovédnou osobu pro

jednotlivé postupy.

VYUKOVE CENTRUM.

MAZACI PROSTREDEK / TEKUTINA

POZNAMKA: Videa o Gdrzbé si muzete prohlédnout
na dotykové obrazovce uZivatelského rozhrani, kterou
najdete v knihovné videi ve vzdélavacim centru. Viz

O = obsluha.
T = Skoleny personal. LG Lithiové mazivo
Interval | Odpovédné | Kli€ | Popis Postup Mazaci Pocet
osoba prostfedek / | servisnich
tekutina bodu
Denné (@] 3 Kotoué Zkontrolujte, oto¢te nebo 1
vyménte.
(0] 3 | Cistici kartas Zkontrolujte poSkozeni, 1
opotrebeni, necistoty
(0] 1 [ Boc¢nia zadni Zkontrolujte, oto¢te nebo - 3
stérace vymeérnite.
Zkontrolujte ohyb a vySku -
(0] 2 | Pfedni/bo¢ni 2D | Zkontrolujte pfipadné -
a 3D senzory poskozeni. Ocistéte
a horni/dolni dodanym hadfikem
senzory LIDAR z mikrovlakna.
(0] 4 | Chranice (vlevo, | Zkontrolujte pfitomnost - 3
vpravo a vpfedu) [ necistot, poSkozeni a
opotrebeni.
(e} 5 Sbérna nadrz Vycistéte nadrz, koS a - 5
plovakovy snimag
(0] 6 | Nadrz na roztok Podle potfeby vypustte a - 1
vyplachnéte.
50 hodin T 4 Predni chrani¢ Zkontrolujte, zda nastavovaci 1
nebo desky nesklouzly. Upravte
mésiéné podle potieby.
(0] 5 | Sbérna nadrz Vycistéte sitovy filtr a saci
hadici
(0] 5 | Tésnéni vika Zkontrolujte opotfebeni a 1
shérné nadrze poSkozeni
(0] 8 | Filtry nadrze na Vyjméte a vycistéte. - 1
roztok zapojené
do Fady za sebou
T 11 | Nabijeci kontakty | Zkontrolujte a podle potfeby - 4
Stroj a dokovaci | vycistéte
stanice (doplnék
XC1)
100 hodin T 9 | Tésnéni saciho Zkontrolujte poSkozeni a - 2
ventilatoru a opotfebeni.
tésnéni vakuové
hadice
200 hodin T 7 | Koncovky Zkontrolujte zapojeni - 12
a kabely
akumulatort
300 hodin T Pruziny kontaktl | Zkontrolujte a podle potfeby LG
dokovaci stanice | promazte
(dopInék XC1)
500 hodin T 10 | Kola Zkontrolujte poSkozeni a - 3
opotfebeni.
750 hodin T 9 | Motor(y) saciho Vyménite uhlikové kartace. - 1
ventilatoru
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AKUMULATORY

Sada lithium-iontovych akumulator( je bezudrzbovy
akumulator chranény systémem spravy akumulatort
(BMS). Abyste dosahli maximalni Zivotnosti
akumulatoru, peclivé dodrzujte nasledujici pokyny:

Lithium-iontové akumulatory se musi pfed prvnim
pouzitim nabit.

—  P¥i pouzivani modelu s lithium-iontovym
akumulatorem peclivé dodrzujte ¢ast Dulezité
bezpecnostni pokyny v této prirucce.

— Pouzivejte pouze nabijec¢ku lithium-iontovych
akumulatord dodavanou se strojem.

—  Akumulator nabijejte v dobfe vétranych prostorach.
Pro nejlepsi vykon nabijeni nabijejte akumulator
pfi teplotach nizSich nez 80°F/27°C a vyssich nez
41°F/5°CF. Pokud je teplota priliS vysoka nebo pod
bodem mrazu, mize se akumulator vypnout nebo
nenabijet.

— Doporuéuje se akumulator dobijet pouze tehdy,
kdyz droven indikatoru vybiti dosahne posledni
¢arky. Neskladujte stroj po delSi dobu, pokud je
akumulator vybity na posledni ¢arku. Akumulator
se muZze jesté vice vybit na Uroven, po které uz
nemusi byt mozné ho dobijet.

— Kdyz se stroj vypne z divodu vybité sady

akumulatord, nevypinejte a nezapinejte opakované
spina¢ na kli¢. Mohlo by dojit k trvalému posSkozeni

sady akumulatori. Sadu akumulatori okamzité
nabijte, aby nedoslo k jejimu poSkozeni.

— Nechte cyklus nabijeni akumulator zcela dobit.
Cyklus nabijeni trva 3 hodiny.

—  Prilezitostné nabijeni (tj. ¢aste¢ny cyklus nabijeni

o délce pul hodiny nebo déle) se doporucuje pouze

tehdy, kdyZ je droven vybiti nizsi nez 80 %.

Nepouzivejte stroj pfi teplotach nad 40 °C / 104 °F nebo
nizSich nez -20 °C / -4 °F. Pokud tyto teploty prekrodite,

stroj se muZe vypnout.

KONTROLA ZAPOJENI

Po kazdych 200 hodinach pouZzivani zkontrolujte
uvolnéné spoje akumulatoru. Vymeérite opotfebované
nebo poskozené kabely.

PRO BEZPECNOST: P¥i provadéni udrzby nedovolte,

aby akumulatory pfisSly do styku s kovovymi predméty.

DOBIJENI AKUMULATORU POMOCI ZABUDOVANE
NABIJECKY

Pokyny k nabijeni v této pfiru¢ce jsou uréeny pro
nabijec¢ku akumulator(, ktera je dodavana se zafizenim.
Je zakazano pouzivat nabije¢ky akumulator(, jez nejsou
dodavany a schvaleny spole¢nosti Tennant. DalSi
informace naleznete v navodu k obsluze nabijecky.
Informace o doporu¢enych nabije¢kach akumulatort
ziskate od distributora nebo spole¢nosti Tennant.

PRO BEZPECNOST: Pouzivani jinych nabijeéek
akumulatora maze akumulator poskodit a zptsobit
riziko poZzaru, které mize mit za nasledek zranéni
nebo smrt.

DULEZITE UPOZORNENI: Nabije¢ka akumulatord je
nastavena tak, aby nabijela typ akumulatoru, jenz byl
dodéan se zafizenim.

1. Prevezte stroj do dobfe vétraného prostoru.

2. Odstavte zafizeni na rovné suché ploSe, vypnéte jej
a vyjméte klicek.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte narovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

3. Odvinte sitovy napajeci kabel integrované nabijecky
akumulatora z GloZznych hackl a zapojte jej do
fadné uzemnéné zasuvky.

PRO BEZPECNOST: Béhem nabijeni zafizeni
neodpojujte pfipojeni akumulatord. Mohlo by dojit
k poSkozeni stroje elektrickym proudem.
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4. Nabijecka za¢ne automaticky nabijet a vypne se pfi
plném nabiti.

Béhem nabijeni blikaji postupné kontrolky indikatoru
vybiti akumulatoru tam a zpét. Cyklus nabijeni

je dokoncen, jestlize opakované blika vSech pét
kontrolek

<=

POZNAMKA: NEODPOJUJTE kabely akumulatord,
pokud je pfipojena nabijecka. Mohlo by dojit k poSkozeni
desky ploSnych spojd.

5. Po nabiti baterii odpojte napajeci kabel ze zasuvky
a omotejte jej kolem hackl kabelu integrované
nabijecky. Zajistéte Sniru vazacim paskem.

POZNAMKA: Ujistéte se, Ze je kabel nabijecky zajistén
vazacim paskem, aby neprekazel senzorim stroje.

<=

X6 ROVR 4019049 (12-2025)

77



UDRZBA

NABIJENI AKUMULATORU POMOCi DOKOVACI
STANICE XC1 (DOPLNEK)

Pokyny k nabijeni v této pfiru¢ce jsou uréeny pro
nabije¢ku akumulator(, ktera je dodavana s dokovaci
stanici. Pouzivani jinych nabije¢ek akumulator(, které
nejsou dodavany s dokovaci stanici a schvaleny
spoleénosti Tennant, je zakazano. Informace

o doporucéenych nabije¢kach akumulatora ziskate od
distributora nebo spole€nosti Tennant.

PRO BEZPECNOST: Pouzivani jinych nabijeéek
akumulatora maze akumulator poskodit a zplsobit
riziko poZaru, které mize mit za nasledek zranéni
nebo smrt.

DULEZITE UPOZORNENI: Nabije¢ka akumulatord je
nastavena tak, aby nabijela typ akumulatoru, jenz byl
dodéan se zafizenim.

1. Odjedte se strojem na schvalené misto dokovaci
stanice.

2. Zastavte stroj pfed dokovaci stanici a namifte na
znacku vychozi polohy.

3. Zvednéte drzadlo do sklopené polohy.

4. Stisknéte tlacitko Go To Dock.

POZNAMKA: Pokud stroj ruéné zatlagite do dokovaci
stanice, nebude se nabijet. P/i pokusu o manualni
dokovani mdze dojit k poSkozeni stroje nebo dokovaci
stanice.

Stroj pomalu pfipoji své nabijeci kontakty ke kontaktam
na dokovaci stanici.
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5. Nabijecka za¢ne automaticky nabijet a vypne se pfi
plném nabiti.

POZNAMKA: Kdyz se stroj nabiji v dokovaci stanici,
NEPOUZIVEJTE konektor nouzové nabijeéky s jinou
externi nabijeckou.

PRO BEZPECNOST: B&hem nabijeni zafizeni
neodpojujte pfipojeni akumulatord. Mohlo by dojit
k poSkozeni stroje elektrickym proudem.

Béhem nabijeni blikaji postupné kontrolky indikatoru
vybiti akumulatoru tam a zpét. Cyklus nabijeni

je dokoncen, jestlize opakované blika vSech pét
kontrolek

i

6. Po dokonéeni nabijeni se nabijec¢ka vypne a
stroj zUstane v dokovaci stanici, pokud nebyla
naplanovana uloZzena trasa.
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NOUZOVE NABIJENI AKUMULATORU POMOCI
DOKOVACI STANICE XC1 (DOPLNEK)

Pokud se zafizeni nevréati do dokovaci stanice a
akumulatory se vyhbiji, Ize nabije¢ku v dokovaci
stanici vyjmout a pfenést ke stroji X6 ROVR, aby se
akumulatory nabily.

Pokud se dokovaci stanice poSkodi a pfipojeni stroje

k dokovaci stanici neni mozné, Ize tento postup
nouzového nabijeni pouZzit k nabijeni stroje, dokud neni
dokovaci stanice opravena.

1. Prfed vyjmutim nabije¢ky pro nouzové nabijeni
vytahnéte napajeci kabel nabije¢ky akumulator(i ze
zasuvky.

PRO BEZPECNOST: Béhem nabijeni zafizeni
neodpojujte pfipojeni akumulatord. Mohlo by dojit
k poSkozeni stroje elektrickym proudem.

PRO BEZPECNOST: Je-li stroj pfipojen k dokovaci
stanici, pfed vyjmutim nabijeéky pro nouzové
nabijeni spust'te rukojet’ stroje dola, aby se
pfipojeny stroj pfepnul do manudlniho rezimu.

2. Najdéte Sroub upevnovaci desky nabijecky
akumulatort podle pokynl na Stitku ,Prectéte si
pFirucku.

3. Odstrarite upevnovaci Sroub a sklopte nabijec¢ku
akumulatora. Zvednéte upevnovaci desku nabijecky
akumulator( z dokovaci stanice a poloZzte ji na zem.

4. Séhnéte do dokovaci stanice a odpojte konektor pro
nabijeni akumulatord.

5. PrFeneste nabijecku akumulatord stale
namontovanou na desce na misto stroje, ktery
chcete nouzové nabit.

PRO BEZPECNOST: Béhem nouzového nabijeni
se dotykejte pouze rukojeti nabije¢ky, abyste se
nepopalili.

6. Zapojte konektor nabije¢ky do konektoru nouzové
nabijecky.

POZNAMKA: Stroj bude deaktivovan, dokud nebude
zéastrcka nabijeni vyjmuta.
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POZNAMKA: Kdyz se stroj nabiji v dokovaci stanici,
NEPOUZIVEJTE konektor nouzové nabijecky s jinou
externi nabijeckou.

PRO BEZPECNOST: B&hem nabijeni zaFizeni
neodpojujte pfipojeni akumulatord. Mohlo by dojit
k poSkozeni stroje elektrickym proudem.

7. Zapojte napajeci kabel nabijecky baterie do fadné
uzemnéné zasuvky.

8. Nabije¢ka za¢ne automaticky nabijet a vypne se pfi
plném nabiti.

Béhem nabijeni blikaji postupné kontrolky indikatoru
vybiti akumulatoru tam a zpét. Cyklus nabijeni

je dokoncen, jestlize opakované blika vSech pét
kontrolek

<=

POZNAMKA: NEODPOJUJTE kabely akumulatord,
pokud je pripojena nabijecka. Mohlo by dojit k poSkozeni
desky ploSnych spojd.

POZNAMKA: P nouzovém nabijeni staci akumulatory
nabit natolik, aby byla umozZnéna autonomni jizda. Po
¢aste¢ném nabiti Ize nabijecku znovu nainstalovat do
dokovaci stanice a stroj Ize pIné nabit.

9. Po nabiti akumulatort odpojte napajeci kabel ze
zasuvky, odpojte konektor akumulatoru ze stroje a
znovu nainstalujte nabije¢ku do dokovaci stanice.
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CISTENI STROJE A KONTAKTU NABIJECKY
AKUMULATORU XC1 (DOPLNEK)

Na nabijecich kontaktech akumulatoru na stroji a
dokovaci stanici se mGze hromadit prach, koroze nebo
muZe dochazet k jejich zabarveni. Kontakty kontrolujte
kazdych 50 hodin nebo kaZdy mésic. Cistéte je podle
potfeby.

CISTENI KONTAKTU STROJE
1.

Zastavte stroj na rovném povrchu. Hlava kartace
musi byt ve zdvizené poloze.

2. Vypnéte zafizeni spinacem ON/OFF.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

3. Otevrete servisni panel predniho krytu a odpojte
kabel akumulatoru od stroje.

<=

4. Zavrete servisni panel predniho krytu.

5. Kazdy z kontaktd stroje jemné otfete velmi jemnym
netkanym brusnym papirem o zrnitosti ~300
pohybem ze strany na stranu, abyste odstranili
veSkeré usazeniny. Po lehkém prfebrouseni oCistéte
kontakty Cistym suchym hadfikem.

POZNAMKA: NEPOUZIVEJTE na tyto povrchy éistici
roztok. Zabrarite kontaktu s tlacitkem dokovaci stanice
mezi stykaci.

6. Otevrete servisni panel pfedniho krytu a znovu
pfipojte konektor baterie. Zaviete a zajistéte predni
servisni panel.

CISTENIi KONTAKTU DOKOVACI STANICE XC1
1.

Vytdhnéte napjeci kabel nabijecky akumulatort ze
zasuvky.

PRO BEZPECNOST: Béhem nabijeni zaFizeni
neodpojujte pfipojeni akumulatort. Mohlo by dojit
k poSkozeni stroje elektrickym proudem.

2. Kazdy z kontaktl nabijecky jemné otfete velmi
jemnym netkanym brusnym papirem o zrnitosti
~300 pohybem nahoru a dold, abyste odstranili
vesSkeré usazeniny. Po lehkém prebrouSeni oCistéte
kontakty Cistym suchym hadfikem.

POZNAMKA: NEPOUZIVEJTE na tyto povrchy éistici
roztok.
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PRUZINY SVOREK DOKOVACI STANICE XC1
(DOPLNEK)

Rameno kontaktt dokovaci stanice je vybaveno
pruzinou, ktera usnadriuje dokovani. Pruzinu dokovaci
stanice kontrolujte a kazdych 300 hodin promazavejte.

1. Vytdhnéte napédjeci kabel nabijecky akumulator(i ze
zasuvky.

PRO BEZPECNOST: Béhem nabijeni zaFizeni
neodpojujte pfipojeni akumulatort. Mohlo by dojit
k poSkozeni stroje elektrickym proudem.

2. Chcete-li ziskat pfistup k pruzinam kontakt(,
vyjméte nabijecku akumulatort pro
nouzové nabijeni. Viz NOUZOVE NABIJENI
AKUMULATORU POMOCI DOKOVACI STANICE.

3. Opatrné naneste bilé lithiové mazivo ve spreji,
abyste namazali kovové objimky vedle plastového
pouzdra na vSech ¢étyfech mistech.
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POJISTKY A RELE

Pojistka je jednorazova ochranna soucast uréena pro
zastaveni proudu v pfipadé pretizeni obvodu. Relé
prepinaji elektricky proud pfivadény do elektrickych
systému v zafizeni na zapnuto/vypnuto.

Pojistkovy/reléovy panel se nachazi pod prfednim krytem
stroje. Sejméte kryt pojistkového/reléového panelu pod
prednim krytem.

POZNAMKA: Pojistku vzdy nahrazujte pojistkou stejné
ampérové hodnoty.

Pojistka | Hod- Chranény obvod
nota

MF1 50 A [ Dokovani (doplnék)

MF2 20A [ Levy hnaci motor

MF3 20 A | Pravy hnaci motor

MF4 50 A | Ovladac cisténi
K1 15A [ Blokovaci relé nabijecky
D1 1A Dioda 1
D2 1A Dioda 2

ELEKTRICKE MOTORY

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte narovné ploSe,
vypnéte a vyjméte kliek.

Uhlikové karta¢e motoru vymeérite nebo zkontrolujte
podle pokyn(. O vyménu nebo kontrolu uhlikovych
kartac¢a pozadejte vysSkoleného pracovnika.

Vymeéna/kontrola uhlikovych Pocet
kartaci hodin
Motor odsavani (vyména) 750

Pojistka | Hod- Chréanény obvod
nota
F1 Netyka | Rezerva
se
F2 15A |AMR
F3 Netyka | Rezerva
se
F4 Netyka |Rezerva
se
F5 3A Spinac na kli¢
F6 Netyka | Rezerva
se
F7 Netyka | Rezerva
se
F8 3A Stale zapnuté napajeni
F9 3A | Cerpadlo pro roztok
F10 Netyka | Rezerva
se
F11 Netykd | Rezerva
se
F12 Netykd | Rezerva
se
F13 Netyka | Rezerva
se
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KAMERY A SENZORY

PREDNIi A BOCNI 2D A 3D KAMERY

PRO BEZPECNOST: Pred odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Gdrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

Denné (nebo pfed kaZzdou automatickou jizdou)
kontrolujte, zda nejsou na prednich a bo¢nich 2D a
3D kameréach nedistoty, prach, Smouhy a poskozeni.
Necistoty, pruhy od vody a Smouhy by mohly stroji
poskytovat zkreslené informace o prostfedi.

K €isténi cocek kamer pouZivejte pouze Cistici utérky
z mikrovlakna uréené na citlivé optické povrchy (jedna
je dodana se znackami vychozi polohy). V extrémnich
pfipadech Ize pouZit Cistici roztok uréeny na optické
CoCky z polykarbonatu. Roztok nestrikejte na Cocky
kamery. Je-li zapotfebi pouZit roztok na cisténi ¢ocek,
lehce jim navlh&ete Cistici hadfik — Cistici roztok
nestfikejte na kameru.

POZNAMKA: NEPOSKRABEJTE ani neposkodte ¢ocky
2D a 3D kamer. Jsou-li ¢ocky kamery poSkrabané nebo
poskozené, mdze to negativné ovlivnit automaticky
provoz stroje.

L=

Boc¢ni 2D kamery jsou umistény na obou stranach
stroje.
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PREDNI A ZADNi SENZORY LIDAR

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

PFedni a zadni senzory LIDAR kontrolujte denné (nebo
pred kazdou automatickou jizdou), zda na nich nejsou
necistoty, prach, Smouhy a poskozeni. Necistoty, pruhy
od vody a Smouhy by mohly stroji poskytovat zkreslené
informace o prostredi.

K ¢isténi senzoru LIDAR pouZivejte pouze gistici utérky
z mikrovlakna uréené na citlivé optické povrchy (jedna
je dodana se znac¢kami vychozi polohy). V extrémnich
pfipadech Ize pouzit Cistici roztok uréeny na optické
¢ocky z polykarbonatu. Roztok nestfikejte na senzory
LIDAR. Je-li zapotfebi pouzit roztok na ¢isténi ¢ocek,
lehce jim navihéete Cistici hadFik — Gistici roztok
nestfikejte na senzory LIDAR.

Vycistéte predni velky senzor LIDAR.

POZNAMKA: NEPOSKRABEJTE ani neposkodte
povrchy prednich a zadnich senzord LIDAR. Jsou-li
povrchy senzord poSkrdbané nebo poskozené, mdze to
negativné ovlivnit automaticky provoz stroje.

POZNAMKA: Vzhledem k tomu, Ze senzory LIDAR

se nachazi v blizkosti ¢isténého povrchu, vénujte
dukladnou pozornost tomu, aby pfedni, bo¢ni, zadni a
spodni povrchy byly kompletné zbavené Spiny, Smouh
anebo jinych necistot. Povrchy senzord zkontrolujte
pomoci svitilny a ujistéte se, Ze jsou ddkladné ocistény.

Spodni senzory LIDAR jsou umistény v pfedni a zadni
Césti stroje.

N
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CISTICI KARTACE A KOTOUCE

Kazdy den provadéjte kontrolu, zda kolem kartace
nebo jeho hlavy nejsou navinuty draty nebo vlakna.
Také zkontrolujte, zda kartace nejsou poskozené nebo
opotfebované.

Vyménite kartae nebo kotouce, jakmile jiz nedisti
efektivné. Vyménte kartace, jakmile jiz necisti efektivné
nebo kdyZ jsou jejich vlidkna opotfebovana ke Zlutému
indikatoru.

Cistici kotouce musi byt pfed pouzitim pfipevnény k
diskam. Cistici kotou¢ je pfichycen na misté diskem
kotouce.

Cistici kotou¢e musi byt ihned po pouZiti umyty mydlem

a vodou. Necistéte kotouce tlakovou vodou. Kotouce
povéste nebo polozte na rovny povrch, aby vyschly.

POZNAMKA: Kartaée a kotouce vzdy vymériujte v
soupravach. Jinak dojde k tomu, Ze jeden kartac¢ nebo
kotou¢ bude cistit G¢innéji nez druhy.

VYMENA KARTACE NEBO DISKU KOTOUCGE

1. Zastavte stroj na rovném povrchu. Hlava kartace
musi byt ve zdvizené poloze.

2. Vypnéte zafizeni spinacem ON/OFF.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Gdrzbou zastavte narovné ploSe,
vypnéte a vyjméte kliek.

3. Stisknutim tlacitka pro uvolnéni kartdu zvednéte
Cistici hlavu a uvolnéte kartace z Cistici hlavy.

>

PRO BEZPECNOST: Bé&hem uvolfiovani nebo
nasazovani karta¢u a po vypnuti systému 1-Step
méjte volné ruce a nohy.

4. Stlaéte zapadku dvifek boéni stiraci liSty a
zatahnéte za dvirka boéni stiraci listy, aby se
oteviela.
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5. Vytahnéte kartace / disky kotouce zpod Cistici hlavy. 8. Ujistéte se, Ze jsou kartace nebo disky kotouce
bezpeéné uchyceny na hnacim naboiji kartace.

6. Zatlacte disk nového kartace nebo kotouce pod
¢istici hlavu a zvedejte je, dokud magnety pevné
neuchyti karta¢ nebo kotou¢ k hnacimu naboji. POZNAMKA: Pokud se &istici kartace nepodari pfipojit
k naboji pohonu, seridte kartace pod Cistici hlavou a
zkuste to znovu.

7. Zopakuijte postup pro druhy disk karta¢e nebo
kotouCe na druhé strané stroje.

VAROVANI: Nebezpeéi zptisobené
magnetickym polem. Magneticky ovladaé
kotouée/karta€ muze byt Skodlivy pro

ty, ktefi maji kardiostimulator nebo
zdravotnicky implantat.

PRO BEZPECNOST: Béhem uvoliiovani nebo
nasazovani karta¢t a po vypnuti systému 1-Step
méjte volné ruce a nohy.

88 X6 ROVR 4019049 (12-2025)




UDRZBA

VYMENA DISKOVEHO KOTOUCE

1. Demontujte disk kotouce ze zafizeni.
2. Zvednéte Cistici kotou¢ z disku kotouce.

3. Otocte nebo vyménite Gistici kotoug, vycentrujte jej
na disku. Jemné zatlacte kotou¢ na disk kotouce,
aby pfilnul k jednotce disku kotouce.

4. Pritlacte kotou¢ na disk kotoude.
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STIRACI LISTY

Kontrolujte denné, zda stiraci liSty nejsou poSkozené
nebo opotfebované. Kazda lopatka stiraci listy ma dvé
stiraci hrany. Jakmile zanou byt liSty opotfebované,
otacejte stiraci liSty ve sméru doleva/doprava, aby se
pouzily nepouzité stiraci hrany. Po opotfebovani vSech

hran stiraci liSty vymérite.

Denné nebo pfi ¢iSténi odlisSného typu podlahy
zkontrolujte ohyb stiracich list.

Sestava stiraci liSty mé dvé vodici listy, po kterych se
stiraci liSty posouvaji. Pfedni a zadni voditko stiraci
liSty.

Stiraci liSty maji uprostfed drazku, ktera se nasazuje na
voditka stiracich list.

VYMENA (NEBO ROTACE) ZADNICH STIRACICH

LIST

1. Zastavte stroj na rovném povrchu. Hlava kartace
musi byt ve zdvizené poloze.

2. Vypnéte zafizeni spina¢em ON/OFF.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

3. Zatahnéte za uvolfiovaci rukojet stiraci liSty, aby se
stiraci liSta odblokovala.

4. Vysuite zadni stiraci liStu z jejiho voditka.
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5. Vysurite pfedni stiraci liStu z jejiho voditka. 8. Nasadte predni stiraci liStu na pfedni voditko stiraci
listy.

S N

6. Zkontrolujte opotfebeni okraje stiraci liSty, v pfipadé
opotrebeni otocte zleva doprava. V pfipadé potfeby 9. Zatla¢enim na uvolfovaci rukojet stiraci liSty ji

je vymeérite. zajistéte v pozadované poloze.
7. Nasadte zadni stiraci liStu na zadni voditko stiraci 10. Zkontrolujte, zda jsou stiraci listy zajiStény na
liSty. svém misté, a to tak, Ze na né podél voditka
mirné zatlacite nebo za né zatahnete, aby se
nepohybovaly.
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VYMENA (NEBO ROTACE) LOPATEK BOCNI
STIRACI LISTY

Kontrolujte denné, zda bogéni stiraci liSty nejsou
poskozené nebo opotfebované. Kazda lopatka

boéni stiraci liSty ma &tyfi stiraci hrany. BE€hem
opotfebovavani jednotlivych lopatek, otacejte lopatky
vzhuru/dold na novou stiraci hranu. Po opotfebeni obou
hran vyménte lopatky stiraci liSty z jedné strany stroje
na druhou a pouzivejte opa¢né hrany. Po opotfebovani
vSech hran stiraci liSty vyménte.

SN

1. Zastavte stroj na rovném povrchu. Hlava kartace
musi byt ve zdvizené poloze.

2. Vypnéte zafizeni spinacem ON/OFF.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

3. Odepnéte prichytny pas bocni stiraci liSty a
odklopte péas od bo¢nich ramen stiraci listy.

4. Nainstalujte Cepel bo¢ni stiraci liSty. Otvory ve
stiraci liSté musi zapadnout do Uchytek na bocnich
ramenech stiraci liSty.

5. Zavrete pfichytny pas stiraci liSty a zaviete zapadku
pFichytného pasu zadni stiraci listy.

~=>

6. Opakujte kroky 3 az 5 pro druhou stranu.

92

X6 ROVR 4019049 (12-2025)




UDRZBA

ZASTERKY A TESNENI

BOCNi CHRANIC

PRO BEZPECNOST: Pred odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Gdrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

Kazdy den zkontrolujte, zda nejsou na Stétinach boénich
chraniéd nedistoty, poskozeni nebo opotiebeni. Stétiny
by se mély lehce dotykat podlahy. PoSkozené nebo
opotfebené sestavy Stétin vymérnite.

TESNENi SBERNE NADRZE
PRO BEZPEENOST: Pied odchodem od zafizeni

nebo pred jeho Gdrzbou zastavte narovné ploSe,
vypnéte a vyjméte kliek.

Tésnéni shérné nadrze se nachazi na spodni strané
krytu shérné nadrze. Mési¢né nebo po kazdych

50 hodinach provozu zkontrolujte, zda neni tésnéni
poskozeno nebo opotfebovano.

TESNEN|{ SACIHO VENTILATORU

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Gdrzbou zastavte narovné ploSe,
vypnéte a vyjméte kliek.

Kazdych 100 hodin provozu zkontrolujte, zda
neni tésnéni saciho ventilatoru poskozeno nebo
opotrebovano.

-4

POZNAMKA: Pfed zahajenim préce se strojem se
ujistéte, Ze je zapadka servisniho panelu uzamcena. Viz
¢ast UZAMYKACT ZAPADKA SERVISNIHO PANELU.
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TESNENI SACi HADICE

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

Kazdych 100 hodin provozu zkontrolujte, zda neni
tésnéni saci hadice poskozeno nebo opotfebovéano.

AN

SN

POZNAMKA: Pfed zah&jenim préace se strojem se
ujistéte, Ze je zapadka servisniho panelu uzamcena. Viz
¢ast UZAMYKACI ZAPADKA SERVISNIHO PANELU.

KOLA

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte narovné ploSe,
vypnéte a vyjméte kli¢ek.

Stroj méa vzadu dvé plna pryZova kola a vpredu jedno
oto¢né kolecko s pogumovanym povrchem. Kazdych
500 hodin provozu zkontrolujte, zda nejsou pneumatiky
poskozené nebo opotfebované.
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TLACENI, TAZENi A PREPRAVA ZARIZENI

TLACENI NEBO TAZENi ZARIZENI

Neni-li zafizeni provozuschopné, muaze byt tlaéeno
zepfedu nebo zezadu, ale taZzeno pouze zepredu.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

Pred tla¢enim nebo tazenim zafizeni uvolnéte brzdu
podle nize uvedenych pokynu.

Chcete-li brzdu odpojit, vloZte do otvor( na uvolfiovacich
pakach brzdy kazdého hnaciho kola stahovaci pasku a
pevné ji zatdhnéte, aby paky zustaly v uvolnéné poloze.

(L=
R X\

Stroj Ize tla¢it nebo tahnout pouze na velmi kratkou
vzdalenost maximalni rychlosti 4,8 km/h (3 mph).
Zafizeni NENI uréeno pro tlageni nebo taZeni na
dlouhou vzdalenost vysokou rychlosti.

POZNAMKA: NIKDY netlaéte ani netahejte stroj
na dlouhou vzdalenost, aby nedoslo k poSkozeni
pohonného systému.

Ilhned po roztlaeni stroje odstrarite z uvolfiovacich
brzdovych pak stahovaci pasku. NIKDY nepracujte se
strojem, kdyZ je parkovaci brzda odblokovana.

PRO BEZPECNOST: Kdy? je brzda vyfazena, se
strojem nepracujte.
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PREPRAVA ZARIZENI

PF¥i pfepravé stroje na nakladnim vozidle nebo na
pFivésu dodrzujte nize uvedeny postup pro zajisténi:

PRO BEZPECNOST: Pred vyloZenim nebo naloZenim
zafizeni na nakladni vozidlo nebo pfivés vypustte
nadrZze a vyprazdnéte kos.

1. Zdvihnéte stiraci liStu a Gistici hlavu.

PRO BEZPECNOST: P¥i nakladani/vykladani zafizen{
na/z nékladniho vozidla nebo pfivésu pouzijte
ploSinu, nékladni vozidlo nebo pFivés s patfiénou
nosnosti pro zafizeni a obsluhu.

PRO BEZPECNOST: Nakladani/vykladani stroje
na/z nadkladniho vozidla nebo pFivésu neprovadéjte
na ploSiné, jejiz sklon prevySuje 16 %/ 9°.

POZNAMKA: Schopnost stroje vySplhat na plosinu je
ovlivnéna opotfebenim pneumatik, povrchem ploSiny,
povétrnostnimi podminkami a dalSimi faktory. Vleceni
smi provadét pouze personal vySkoleny na bezpecné
nakladani stroje.

2. Zatlaéte stroj na nékladni vz nebo pfFivés. Umistéte
stroj tak, aby jeho hmotnost byla bezpecné
rozloZzena, a aby mohl byt bezpeéné pfipoutan k
pFivésu nebo kamionu.

3. Zvednéte ovladaci drzadlo do sklopené polohy.

4. Vypnéte stroj.

5. ZajiStovaci pasy zahdknéte do vazacich otvora
v pfednim obvodovém ochranném drzéku a poté
pfipevnéte k pfivésu nebo nakladnimu vozidlu, aby
se stroj neprevratil.

AN

Neomotavejte zajiStovaci pasy kolem dolniho
senzoru LIDAR ani je nevedte pres pfedni ¢ast
senzoru LIDAR.

POZNAMKA: MiiZe byt nezbytné pfipevnit zajistovaci
spony k podlaze nakladniho vozidla nebo privésu.

PRO BEZPECNOST: Pfi nakladani/vykladani stroje
na/z nakladniho vozidla nebo pFivésu zajistéte stroj
pomoci upinacich pasu.

6. ZajiStovaci pasy zahaknéte do vazacich otvord v
zadnim narazniku a poté pfipevnéte k privésu nebo
nakladnimu vozidlu, aby se stroj nepfevratil.
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7. ZajiStovaci pasy vedte pres otvory v ovladacim
drzadle a pfipevnéte k pfivésu nebo nakladnimu
vozidlu, aby se stroj neprevratil.

8. Ujistéte se, Ze jsou vSechny upinaci pasy radné
utaZzené a stroj je zcela zajistén na pfivésu nebo
voziku.

9. VesSkeré soucasti vyjmuté ze stroje ulozte/zajistéte
na bezpecném misté, kde se neztrati nebo
neposkodi.
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Uchyty pro zdvihani na levé a pravé strané stroje jsou

ZDVIHANI STROJE umistény na ramu stroje.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte narovné ploSe,
vypnéte a vyjmaéte kligek. %

PFed zdvihanim stroje vyprazdnéte sbérny zasobnik a
zasobnik pro roztok.

Uchyty pro zdvihani na predni a zadni strané stroje jsou
umistény na strané drzaku senzoru LIDAR.

=N

PRO BEZPECNOST: P¥i servisu zafizen{ zablokujte
% kola, nezZ jej za€nete zdvihat. Pouzivejte kladku

nebo zdvihaci ploSinu o dostate€né nosnosti pro

hmotnost zafizeni. Stroj zdvihejte pouze na misté

uréeném pro tento Ué€el. Zablokujte stroj pomoci
stojanu.
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POKYNY PRO SKLADOVANI

Pro dlouhodobé skladovani zafizeni je nutné dodrzet
nasledujici pokyny.

1. Vypustte a vycCistéte sbérny zasobnik a zasobnik
pro roztok. Otevrete sbérnou nadrz pro zajisténi
vétrani.

2. Pred skladovanim zafizeni nabijte akumulatory,
aby se prodlouzila jejich zivotnost. Lithium-iontové
akumulatory skladované pfiblizné pfi teploté 77 °F /
25 °C dobijejte jednou ro¢né, skladované pfi teploté
113 °F / 45 °C jednou za dva roky.

3. Pred skladovanim zafizeni odpojte akumulatory.

4. Lithium-iontové akumulatory: Vypnéte napajeni
akumulatoru pomoci tlagitka napajeni akumulatoru.

5. Stroj zaparkujte na chladném a suchém misté.
Nevystavuijte stroj desti. Skladujte uvnitf.

OCHRANA PROTI MRAZU

PRO BEZPECNOST: Pfi skladovani modelu s
lithium-iontovym akumulatorem nevystavujte
akumulator teplotdm nizSim nez -30 °C / -22 °F,
vySSim nez 60 °C/140 °C. NepouZivejte stroj ihned
po dlouhodobém skladovani pfi extrémnich
teplotach. Pred pouzitim vratte teplotni rozsah
akumulatorového modulu na 10 °C/50 °F

~35 °C/95 °F.

PRO BEZPECNOST: Pfed odchodem od zafizeni
nebo pred jeho Udrzbou zastavte na rovné ploSe,
vypnéte a vyjméte klicek.

1. Vypustte veSkerou vodu z nadrze pro roztok a ze
sbérné nadrze.

2. Do nadrze na roztok nalijte 2 galony (8 litrt)
koncentrované nemrznouci kapaliny na bazi
propylenglykolu nebo nemrznouci kapaliny uréené
pro obytné vozy (RV). Nefedte.

PRO BEZPECNOST: Vyhnéte se kontaktu
nemrznouciho pfipravku s oéima. Noste
bezpe€nostni bryle.

3. Spustte zafizeni a uvedte v ¢innost systém
pratoku roztoku. Jakmile se na Cistici hlavé objevi
nemrznouci pfipravek, vypnéte zafizeni.
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TECHNICKE UDAJE

TECHNICKE UDAJE

CELKOVE ROZMERY / SCHOPNOSTI ZARIZENI

Polozka

Rozmeéry/kapacita

Délka (sklopena rukojet)

1210 mm (48 palcu)

Délka (spodni poloha rukojeti 1)

1 329,9 mm (52,3 palce)

Délka (spodni poloha rukojeti 2)

1 402 mm (55,2 palce)

Vyska (po svétlo)

1170 mm

Sitka/ram

800 mm

Sitka — stroj s gistici hlavou

834 mm (32,8 palce)

Pramér kartace

330 mm

Sitka gistici drahy

650 mm

Dréaha

715 mm (28,1 palce)

Rozvor kol

701 mm (27,6 palce)

Objem nadrze na roztok

95 | (25 galont)

Objem shérné nadrze

95 | (25 galonu)

OdmlZovaci komora

131(3,4 galonu)

Hmotnost/ (net) bez akumulatoru

161 kg (356 liber)

Hmotnost se standardnimi akumulatory

264 kg (582 liber)

Celkova hmotnost

363 kg (800 liber)

Stupen ochrany

IPX3

Hodnoty zjiSténé podle EN 60335-2-72 Hodnota
Hladina akustického tlaku LpA 69 dB(A)
Odchylka akustického tlaku KpA 3,9dB(A)
Hladina akustického tlaku LWA + mira nejistoty KWA 84,9 dB(A)
Vibrace — ruka-paze <2,5 m/s?
OBECNE PROVOZNIi VLASTNOSTI
Polozka Hodnota
Prostor pro otaéeni (doprava) 1520 mm
Prostor pro otaéeni (doleva) 1520 mm

Pritlak kartace

18/36/54 kg
(40/80/120 liber)

Rychlost jizdy vpfed (maximélni) — manudlni reZzim

4,8 km/h

Rychlost jizdy vpfed (maximalni) — automaticky rezim

2,7 km/h (1,6 mil/h)

Rychlost jizdy vzad

1,6 km/h (1,0 mph)

Maximalni Ghel stoupani a klesani s plnymi nadrzemi (automaticky rezim)

2%

Maximalni sklon najezdové ploSiny pro ¢€iSténi — (automaticky rezim) 2%
Maximalni sklon néjezdové ploSiny pro pfepravu (celkova hmotnost — pouze manudlni [ 2 %/ 1°
rezim)

Maximalni sklon najezdové ploSiny pro nakladku — prazdny (pouze manualni rezim) 16%/9°
Maximalni sklon najezdové ploSiny pro CiSténi — (manualni rezim) 2%/1
Maximalni okolni teplota pro provoz zafizeni 40 °C (104 °F)
Minimalni teplota pro provoz zafizeni s ¢iSténim 1°C (34 °F)
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TECHNICKE UDAJE

POHON
Druh Mnozstvi | Volty [Ah Hmotnost (kazdy)
Akumulatory (lithium-iontové) 2 24 90 Ah 21,3 kg (47 liber)
Druh Pouziti Mnozstvi V DC kW (hp)
Elektrické mo- | Cistici kartag 2 24 0,23 kW (0,3 hp)
tory Saci ventilator |1 24 0,46 kW (0,6 hp)

Pohon 2 24 0,18 kW (0,2 hp)

Druh VvV DC A Hz Faze VAC
Nabijecka (Smart) 24 41,7 50/60 1 100-240
Zabudovana
(dopInék)
Nabijeci stanice 24 50/60 1 100-240
XC1 (doplnék)

KOLA
Pozice Druh Velikost
Pfedni (1) Kolec¢ko TlouStka 40 mm x vnéjsi pramér 100 mm (tloustka 1,5

palce x vnéjsi primér 3,9 palce)
Zadni (2) Piné TlouStka 51 mm x vnéjSi pramér 156 mm (tloustka 2,0
palce x vnéjsi primér 3,9 palce)

BEZNE CISTENI

PoloZka Hodnota

Cerpadlo pro roztok

24V DC, 3 A, 2,8 LPM (0,75 GPM), min oteviené

Rychlost pritoku roztoku

Nizka: 0,34-0,78 I/min (0,09-0,18 galonu/min)

Stredni: 0,34-0,93 I/min (0,09-0,25 galonu/min)

Vysoka: 0,34-1,17 I/min (0,09-0,31 galonu/min)

ROZMERY XC1 (DOPLNEK)

Polozka Rozméry/kapacita
VysSka 1 067,36 mm

(42,02 palce)
Sitka 436,4 mm (10,82 palce)
Hloubka 514,13 mm (20,24 palce)

Montazni otvory 1

304,8 mm (12 palcl)

Montézni otvory 2

406,4 mm (16 palct)

Sitka oblasti dokovaci stanice

2 023 mm (80 palcu)

Délka oblasti dokovaci stanice

2 819,4 mm (111 palcu)

VySka oblasti dokovaci stanice

1 676,4 mm (66 palct)
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ROZMERY STROJE X6 ROVR

715.00mm
(28.15in)

A
834.69mm
(32.86in)
v i
b DN
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(46.80in)
1170.34mm
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1150.21Tmm
(45.28in) J ?
| R —
701.20mm
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lt—— 1206.50mm >
(47.50in)
< 1329.93mm ———— |
(52.36in)
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(55.20in)
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TECHNICKE UDAJE

ROZMERY ZARIZENI XC1

g— 514.13mm —p|
(20.24 in)

270.57mm —

>
(10.65 in) ..‘J:I‘“

1067.36mm
(42.02in)

> 304.80mm

(12.00in)
—— 229.34mm - 436.40mm
—— 406.40mm (9.02 in) (17.18in)
(16.00 in)
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TECHNICKE UDAJE
ROZMERY PRO INSTALACI STROJE XC1

i

| 1016 mm
(401in)
|
|
L om e m = - - ! _____ N
-—28194mm »I

(111in)

1676.4 mm : :

(66in)

104 X6 ROVR 4019049 (12-2025)

I [ 0 ] I



	X6ROVR Příručka pro obsluhu
	ÚVOD
	ZAMÝŠLENÉ POUŽITÍ A BEZPEČNOSTNÍ OPATŘENÍ
	OBSAH
	DŮLEŽITÉ BEZPEČNOSTNÍ POKYNY – TYTO POKYNY SI USCHOVEJTE
	OBSLUHA
	ÚDRŽBA
	TECHNICKÉ ÚDAJE


	home page: 
	next page: 
	Find: 
	go to: 
	page up: 


